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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 



تعزيف رضته و مقطع مزبوطه: (1

 M.Sc. in Biomedical Engineering, Sport(. زض ٔمغغ وبضقٙبؾي اضقس ٟٔٙسؾي پعقىي )ٟٔٙسؾي ٚضظـ

Engineering زٚضٜ وبضقٙبؾي اضقس ٟٔٙسؾي پعقىي  ٟٔٙسؾي اؾت. ٚ فٙي زؾتٝ زض ػبِي آٔٛظـ ٞبي‌ىي اظ ضقتٝی
جٟت عطاحي ٚ ؾبذت ، ثيٛاِىتطیه ٚ ثيٛٔٛاز ٔىب٘يهپعقىي ثيٛٞبي ٟٔٙسؾي   (، تّفيمي اظ قبذٝٚضظـ ٟٔٙسؾي)

 ٚضظقىبضاٖ ثٟجٛز تىٙيه ٚضظقي، ٞبي  زؾتٍبٜ ؾبذت ٚ عطاحي ثٝ قبذٝ ایٗ زض پيكطفتثبقس.  ٔيتجٟيعات ٚضظقي 
 .  قسذٛاٞس ٔٙجط 
 
 نقص و توانايی دانص آموختگان:  (2

 ٚضظقىبضاٖوطز  ٚؾبیُ وٕىي ثطاي ثٟجٛز ػُٕٚضظقي، ٞبي   عطاحي ٚ ؾبذت زؾتٍبٜ ػّٓ ثب وبُٔ آقٙبیي. 

  ٔ وطز تجٟيعات ٚضظقي. عطاحي ٚ ثٟجٛز ػُٕ ثطايٟٙسؾي ٚضظـ اؾتفبزٜ اظ زا٘ف 

 َؾبظي حطوبت ٚضظقي ٚ عطاحي ٚ ؾبذت ٚؾبیُ ٚضظقي.  ؾبظي ٚ ثٟيٙٝ ٔس 

 .لبثّيت اضائٝ ذسٔبت آٔٛظقي، تحميمبتي ٚ آظٔبیكٍبٞي زض ٟٔٙسؾي تجٟيعات ٚضظقي 

 ٞبي ػّٕي، ػّٕي ٚ وٓ ٞعیٙٝ زض ایٗ ذهٛل ضفغ ٘يبظ زاذُ زض ذهٛل تجٟيعات ٚضظقي ٚ اثساع ضٚـ 

 ٟيٚضظق يٞب ٜ  ٚ ثبقٍب ٞب   يٓت يعاتٔؿئِٛيت فٙي ٚ ٟٔٙسؾي تج  

  ٔٛضز ٘يبظ ٔؼِّٛيٗ ٚ افطاز آؾيت زیسٜ  ٚؾبیُ ٚ تجٟيعات ٚضظقيعطاحي ٚ ؾبذت 

  فٙي زض تِٛيس، اضظیبثي، اؾتب٘ساضزؾبظي، ؾفبضـ ٚ ذطیس تجٟيعات ٚضظقي -ٔكبٚضٜ ػّٕي 

 
 ورسشاهميت و ضزورت راه انذاسي رضته مهنذسی پشضکی گزايص مهنذسی  (3

قٛز ٚ زض حبَ حبضط ٚاضزات  ٞب زلاض اضظ جٟت تأٔيٗ ذسٔبت ٚ ٚؾبیُ ٚضظقي اظ وكٛض ذبضج ٔي ؾبلا٘ٝ ٔيّيٖٛ
ٞبي ػّٕي ٚ   ذسٔبت ٚ تجٟيعات ٚضظقي ثٝ وكٛض ضٚ ثٝ ٌؿتطـ اؾت. ثب ٚجٛز ایٙىٝ وكٛض ٔب زض ثؿيبضي اظ ظٔيٙٝ

ٞبي ذبضجي ثطعطف قسٜ اؾت أب زض ظٔيٙٝ  بلانٙؼتي ضقس لبثُ تٛجٟي زاقتٝ اؾت ٚ ٘يبظ وكٛض ثٝ ٚضٚز ثؿيبضي و
ٞبي  ضقتٝ ثط ذلاف فبضؽ اِتحهيلاٖ ؾبیط ٌطایفایٗ تجٟيعات ٚضظقي ٔكىلات فطاٚا٘ي ٚجٛز زاضز. فبضؽ اِتحهيلاٖ 

ٞبي   ٞبي زیٍط زض عَٛ زٚضٜ آٔٛظقي ٚ پػٚٞكي ذٛز ثب انَٛ ٟٔٙسؾي ٚضظـ ٚ ظٔيٙٝ  ٟٔٙسؾي پعقىي یب ضقتٝ
ا٘س. ایٗ زض حبِي اؾت وٝ زض ٜ   ٞب ثٝ ترهم ضؾيس ٜ ٚ زض ثطذي اظ آٖ ي زض ٚضظـ آقٙب قسؾٞبي ٟٔٙس ٔتؼسزي اظ وبضثطز

ٞبي ٟٔٙسؾي  تٛا٘ٙس ثب ایٗ زضجٝ اظ جبٔؼيت ٚ اقطاف ٘ؿجت ثٝ انَٛ ٚ وبضثطز ٞبي فؼّي، فبضؽ اِتحهيلاٖ ٕ٘ي ٌطایف
 وطزٖ ثطعطف ،پعقىئٟٙسؾي  ػّْٛ ظا تّفيمي ثب پعقىي) ٟٔٙسؾي ٚضظـ( ٟٔٙسؾي زضآٔٛظـ ثجيٙٙس. ٚضظـ 

 ٚضظقي ثطاي ٞبي اثعاض عطاحي ٚ ؾبذت ٘يع ٚ تجٟيعات ٍٟ٘ساضي ٚ عطاحي، ؾبذت ظٔيٙٝ زض تجٟيعات ٚضظقي ٞبي ٘يبظ
ٞبي ٘بقي اظ  نسٔبت حبنُ اظ ثيٕبضي زضٔبٖ كىلات حطوتي ٚضظقىبضاٖ ٚٔ تكريم وطز، ثٟجٛز ػُٕ ٞبي وبضثطز

  .ثبقس ٔي ٘ظط ٔس غيطاؾتب٘ساضزوبضثطز ٘بزضؾت یب تجٟيعات 
 

 

 



 

3 

 

نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 ضزايط و نحوه پذيزش دانطجو:   (4 

ٚ آٔٛظـ  ؾبظٔبٖ ؾٙجفٚظاضت ػّْٛ، تحميمبت ٚ فٙبٚضي )ثطاؾبؼ ٔمطضات اػٕبِي اظ عطف زا٘ف آٔٛذتٍبٖ 
ػٕٛٔي ٌعیٙف ٔهٛة قٛضاي تٛا٘ٙس پؽ اظ پصیطـ زض آظٖٔٛ ٚضٚزي ایٗ ضقتٝ وٝ ٔغبثك ثب قطایظ ٔي ػبِي وكٛض(

 .ضیعي ا٘جبْ ٔي ٌيطز، ازأٝ تحهيُ زٞٙس ثط٘بٔٝ ػبِي
 

 :تعذاد واحذهاي درسی  (5

ٚاحس زضؾي ٚ  13ٟٔٙسؾي ٚضظـ( ثبیس حسالُ )زا٘كجٛ ثطاي تىٕيُ زٚضٜ وبضقٙبؾي اضقس ٟٔٙسؾي پعقىي 
 تحميمبتي ضا ثٝ قطح ظیط ثب ٔٛفميت ثٍصضا٘س.

 ٚاحس ٔٛلؼيت زضؼ ضزیف

 31 *زضٚؼ وٕجٛز یب ججطا٘ي 3

 31 (Core) انّيزضٚؼ اذتهبني  1

 31 (Non Core)يزضٚؼ اذتهبني اذتيبض 1

 3 ؾٕيٙبض 1

 6 ٘بٔٝ پبیبٖ 5

  13 جٕغ
ػلاٜٚ ثط ٔٛاضز فٛق، ٞط زا٘كجٛي ایٗ زٚضٜ ثبیؿتي زضٚؾي ضا وٝ وٕيتٝ تحهيلات تىٕيّي ثب تٛجٝ ثٝ زضٚؼ *

وٙس ثب ٔٛفميت ثٍصضا٘س. اظ زضٚؼ ججطا٘ي ٚاحسي ثٝ  تؼييٗ ٔيٞبي لجّي ثطاي اٚ ثٝ ػٙٛاٖ ججطا٘ي  ٌصضا٘سٜ قسٜ زض زٚضٜ
ٚ  1ا٘س ثبیس ثجبي پطٚغٜ، زضؼ ؾٕيٙبض  ٔٛظـ ٔحٛض پصیطفتٝ قسٜآزا٘كجٛیب٘ي وٝ ثٝ نٛضت  ٌيطز. زا٘كجٛ تؼّك ٕ٘ي

 زضؼ اذتيبضي اذص ٕ٘بیٙس. چٙس
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 بزنامه درسی دوره كارضناسی ارضذ آموسضی پضوهطی و آموسش محور 

 

 (.هٌْذعي ٍرسػ) يپشؽک يرؽتِ هٌْذع (.MScَعتِ )يارؽذ ًاپ يدٍرُ کارؽٌاع يدرٍط جثزاً  (الفجذٍل 

 پيؼ ًياس
تؼذاد  ٍاحذ عاػات

 ٍاحذ
 ًام درط

 کذ درط

 ًظزي ػولي ًظزي ػولي جوغ

 1 شىاسي يرزشي حركت 3 3 - 23 - 23 -

 3 فيسيًلًشي يرزشي 3 3 - 23 - 23 -

 2  عمًمي بيًمكاويك 2 2 - 84 - 84 -

 8 هاكىترلرميكري 2 2  84  84 -

 5 خًاص مًاد 3 3  23  23 -

13 
 ها مجمًع ياحد

 اًذ، تا تایيذ ؽَراي تحقيلات تکويلي گزٍُ، ًياسي تِ گذراًذى آى ًذارًذ.ط را گذراًذٍُداًؾجَیاًي کِ در دٍرُ کارؽٌاعي ایي در

  (.هٌْذعي ٍرسػ) يپشؽک يرؽتِ هٌْذع (.MScَعتِ )يارؽذ ًاپ يدٍرُ کارؽٌاع (.Core) افليدرٍط   (جذٍل ب

 درٍط اصلي

 پيؾٌياس
تؼذاد ٍاحذ عاػات

 ٍاحذ
 ردیف ًام درط

 ًظزي ػولي ًظزي ػولي جوغ

- 23 - 23 - 3 3 
 در مهىدسي ي اخلاق ريش تحقيق

 پسشكي
3 

 
 1 ها ي تجهيسات يرزشي آزمًن 2 3 1 23 23 48

 
 1 در مهىدسي يرزشآمار  1 1 - 14 - 14

 1 بيًمكاويك يرزش 2 2 - 84 - 84 -

 5 عضلاوي-هاي عصبي كىترل سيستم 2 2 - 84 - 84 -

- 23 - 23 - 3 3 
ٞبي تِٛيس زض  ٔٛاز پيكطفتٝ ٚ ضٚـ

 ٟٔٙسؾي ٚضظـ
6 

 ٞب ٔجٕٛع ٚاحس 31



 

5 

 

نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 (هٌْذعي ٍرسػ) يپشؽک يرؽتِ هٌْذع (.MSc)َعتِ يارؽذ ًاپ يدٍرُ کارؽٌاع ،(Non Core) يارياخت يدرٍط اختقاف   (ججذٍل  

خذ ا گزٍُ يتحقيلات تکويل ياس درٍط سیز کِ تا پيؾٌْاد اعتاد راٌّوا ٍ پظ اس تقَیة در ؽَراٍاحذ درعي  10گذراًذى حذالل 

 ، الشاهي اعت.گزدد  يه

 تؼذادٍاحذ ًام درط ردیف
 ٍاحذ عاػات

 جوغ ػولي ًظزي ػولي ًظزي

1 
ثيٙبئي ٔبقيٗ زض پطزاظـ تهٛیط ٚ 

 ٟٔٙسؾي ٚضظـ
1 1 - 18 - 18 

 18 - 18 - 1 1 پصیط تجٟيعات ٞٛقٕٙس ٚ ثط٘بٔٝ 2

3 
ٚوبضثطزآٖ زضٟٔٙسؾي  ٞبوبٔپٛظیت

 ٚضظـ
1 1 - 11 - 11 

 18 - 18 - 1 1 عطاحي تجٟيعات ٚضظقي 4

 18 - 18 - 1 1 ضثبتيه 5

 18 - 18 - 1 1 ٞبي ٚضظقي اضتع ٚ پطٚتع 6

 18 - 18 - 1 1 ؾطیغ تجٟيعات ٚضظقيؾبظي  ٕ٘ٛ٘ٝ 7

 18 - 18 - 1 1 وٙتطَ ٚیبزٌيطي حطوبت ا٘ؿبٖ 8

 18 - 18 - 1 1 ثيٛٔىب٘يه تهبزْ 9

 18 - 18 - 1 1 ثيٛٔىب٘يه اؾترٛاٖ ٚ نسٔبت 11

 18 - 18 -  1 1 زض ثيٛٔىب٘يه ٞبي اجعاء ٔحسٚز ضٚـ 11

 18 - 18 - 1 1 يحطوبت ٚضظق یٙبٔيىيتحّيُ ز 12

13 
ٞبي  ؾبظي ؾيؿتٓ فيعیِٛٛغي ٚ ٔسَ
 يحطوت –حؿي 

1 1 -  18 - 18 

 18 - 18  - 1 1 ثيٛٔىب٘يه ضاٜ ضفتٗ 14

 18 - 18  - 1 1 اِىتطٚٔبیٌٛطافي 15

 18 - 18 - 1 1 ٟٔٙسؾي تأؾيؿبت ٚضظقي 16

17 
ٟبي آظٔبیكٍبٞي زض ثيٛٔىب٘يه ضٚق

 حطوت
1 1  1 11 32 61 

 18 - 18 - 1 1 ثس٘يٞبي  فيعیِٛٛغي وبض ٚ ظطفيت 18

 18 - 18 -  1 1 ٔجبحث ٚیػٜ زض ٟٔٙسؾي ٚضظـ  19

 36 - 36 - 3 3 *1ؾٕيٙبض  21

21 
 يٞب زض ٟٔٙسؾ ٚ وبضثطز آٖ يٕطٞبپّ

 ٚضظـ
1 1 - 18 - 18 

22 
 يٚ وٙتطَ پطٚغٜ زض ٟٔٙسؾ یطیتٔس

 ٚضظـ
1 1 - 18 - 18 

ّاي هزتثط هَجَد در داًؾگاُ ّا ٍ گزایؼؽَراي تحقيلات تکويلي گزٍُ، تا دٍ درط را اس عایز رؽتِتَاًٌذ تا پيؾٌْاد اعتاد راٌّوا ٍ تایيذ داًؾجَیاى هي

 عويٌار تِ حذاکثز دٍ جلغِ هحذٍد گزدد. ارائِ سهاىًظزي، هذت   ياريتزاي ّوِ درٍط اخت اخذ ًوایٌذ.
  هخقَؿ داًؾجَیاى آهَسػ هحَر اعت. 2عويٌار*
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تا عزفقل  تزاي رؽتِ کارؽٌاعي ارؽذ هٌْذعي پشؽکي گزایؼ هٌْذعي ٍرسػؾٌْادي جذٍل همایغِ عزفقل پي 

 ػلَم هقَب ٍسارت

 درٍط جثزاًي 

 تَضيحات تؼذاد ٍاحذ عزفقل پيؾٌْادي عزفقل جاري ؽوارُ

1 
 ؽٌاعي ٍرسؽي حزکت کيٌشیَلَصي ٍرسؽي

2 
اس عِ ٍاحذ تِ دٍ  .عزفقل يتاسًگز

 .یافت يلٍاحذ تمل

 عزفقل يتاسًگز 2 فيشیَلَصي ٍرسؽي حزکت فيشیَلَصي 2

 اضافِ ؽذ. 3 ػوَهي تيَهکاًيك - 3

 اضافِ ؽذ. 3 هيکزٍکٌتزلزّا - 4

 اضافِ ؽذ. 2 خَاؿ هَاد - 5

 

 درٍط افلي  

تؼذاد  عزفقل پيؾٌْادي عزفقل جاري ؽوارُ

 ٍاحذ

 تَضيحات

رٍػ تحميك ٍ اخلاق در  رٍػ تحميك ٍ خلاليت 1

 يهٌْذعي پشؽک

اس عِ  عزفقل. يًام ٍ تاسًگز ييزتغ 2

 یافت يلٍاحذ تِ دٍ ٍاحذ تمل

 تغييز ًام ٍ تاسًگزي عزفقل. 3 ّا ٍ تجْيشات ٍرسؽي آسهَى ٍرسػ يهٌْذع يهثاً 2

 اضافِ ؽذ. 1 آهار در هٌْذعي ٍرسػ - 3

حزکات  یٌاهيکيد يلتحل 4

 يٍرسؽ

 عزفقل. يًام ٍ تاسًگز ييزتغ 3 تيَهکاًيك ٍرسػ

 يٍ هذلغاس يشیَلَصيف 5

 يحزکت-يحغ يغتوْايع

-ّاي ػقثي کٌتزل عيغتن

 ػضلاًي

 عزفقل. يًام ٍ تاسًگز ييزتغ 3

ّاي  هَاد پيؾزفتِ ٍ رٍػ 6

 تَليذ در هٌْذعي ٍرسػ

ّاي تَليذ  هَاد پيؾزفتِ ٍ رٍػ

 در هٌْذعي ٍرسػ

اس عِ ٍاحذ تِ دٍ  عزفقل. يتاسًگز 2

 ٍاحذ تمليل یافت.

 ٍاحذ تمليل یافتتِ یك  1 عويٌار عويٌار 7

 تذٍى تغييز 6 ًاهِپایاى ًاهِپایاى 8

 يدر هٌْذع ييهاؽ يٌایيت 9

 ٍرسػ

 3لثلي داًؾجَ ًياس تِ اًتخاب  عزفقل تا تَجِ تِ ایٌکِ در  3 -

 هٌتمل ؽذ. ياريتِ جذٍل درٍط اخترا داؽت  9ٍاحذ اس 

ٍ کارتزد آى  کاهپَسیتْا 10

 ٍرسػ يدر هٌْذع

 3تِ اًتخاب  ياسداًؾجَ ً يدر  عزفقل لثل یٌکِتا تَجِ تِ ا 3 -

 هٌتمل ؽذ. ياريرا داؽت تِ جذٍل درٍط اخت 9ٍاحذ اس 
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 يشاتتجْ يطزاح افَل 11 

 يٍرسؽ

 3تِ اًتخاب  ياسداًؾجَ ً يدر  عزفقل لثل یٌکِتا تَجِ تِ ا 3 -

 هٌتمل ؽذ. ياريرا داؽت تِ جذٍل درٍط اخت 9ٍاحذ اس 

 

 درٍط اختياري 

 تَضيحات تؼذاد ٍاحذ عزفقل پيؾٌْادي جاريعزفقل  ؽوارُ

پزداسػ تقَیز ٍ  1

تيٌائي هاؽيي در 

 هٌْذعي ٍرسػ

پزداسػ تقَیز ٍ تيٌائي 
 هاؽيي در هٌْذعي ٍرسػ

 عزفقل. يتاسًگز 3

حظ لاهغِ هقٌَػي  2

 در هٌْذعي پشؽکي

تجْيشات َّؽوٌذ ٍ 

 پذیز تزًاهِ

 عزفقل. يٍ تاسًگز يةًام، تزک ييزتغ 3

کاهپَسیتْا ٍکارتزدآى  3

 درهٌْذعي ٍرسػ

کاهپَسیتْا ٍکارتزدآى 

 درهٌْذعي ٍرسػ
 عزفقل. يتاسًگز 3

خذهات ٍ طزاحي  4

 ٍرسؽي اهاکي
 هٌْذعي تاعيغات ٍرسؽي

3 
 تغييز ًام، تزکية ٍ تاسًگزي عزفقل.

هذیزیت ٍ کٌتزل  5

 پزٍصُ در ٍرسػ

 ٍ کٌتزل پزٍصُ در  یزیتهذ

 ٍرسػ

3 
 عزفقل. يتاسًگز

 اضافِ ؽذ. 3 رتاتيك - 6

ّاي  ارتش ٍ پزٍتش 7

 ٍرسؽي

 تاسًگزي عزفقل. 3 ّاي ٍرسؽي ارتش ٍ پزٍتش

عاسي عزیغ تجْيشات  ًوًَِ - 8

 ٍرسؽي

 اضافِ ؽذ. 3

کٌتزل ٍیادگيزي  9

 حزکات اًغاى

کٌتزل ٍیادگيزي حزکات 

 اًغاى

 عزفقل. يتاسًگز 3

 اضافِ ؽذ. 3 تيَهکاًيك تقادم - 10

اعتخَاى ٍ تيَهکاًيك  11

 فذهات اعتخَاًي

تيَهکاًيك اعتخَاى ٍ 

 فذهات 

 تاسًگزي عزفقل.تغييز ًام ٍ  3

ّاي اجشاء  رٍػ 12

 هحذٍد 

ّاي اجشاء هحذٍد در  رٍػ

 يَهکاًيكت

 تغييز ًام ٍ تاسًگزي عزفقل. 3

 عيٌواتيکيتحليل  13

اػضا ٍ اًذاهْاي تذى 

 اًغاى

حزکات  یٌاهيکيد يلتحل

 يٍرسؽ

 تاسًگزي عزفقل.تغييز ًام ٍ  3
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 يهَتَر کٌتزل حزکتْا 14 

ٍ  يزاراديغ ي،اراد

 يرفلکغ

 يٍ هذلغاس يشیَلَصيف

 يحزکت يحغ يغتوْايع

 عزفقل. يًام ٍ تاسًگز ييزتغ 3

 تاسًگزي عزفقل. 3 تيَهکاًيك راُ رفتي تيَهکاًيك راُ رفتي 15

فيشیَلَصي کار ٍ  16

 ّاي تذًي ظزفيت

فيشیَلَصي کار ٍ 

 ّاي تذًي ظزفيت

 تاسًگزي عزفقل. 3

ّاي  تکٌيك 17

آسهایؾگاّي در 

 تيَهکاًيك حزکت

ّاي آسهایؾگاّي در  رٍػ

 تيَهکاًيك حزکت

 تاسًگزي عزفقل. 3

 اضافِ ؽذ. 3 الکتزٍهایَگزافي - 18

طزاحي خذهات ٍ  19

 اهاکي ٍرسؽي

 اضافِ ؽذ. 3 هٌْذعي تأعيغات ٍرسؽي

 اضافِ ؽذ. 3 هثاحث ٍیضُ در هٌْذعي ٍرسػ  - 20

 اضافِ ؽذ. 3 2عويٌار  - 21

ٍ اًذاهْاي اػضا 22

 هقٌَػي 

 عزفقل. يٍ تاسًگز يةًام، تزک ييزتغ 3 ّاي ٍرسؽي ارتش ٍ پزٍتش

 حذف ؽذ. 3 - عاسگاري سیغت 23

 حذف ؽذ. 3 - تغذیِ ٍرسؽي 24

 حذف ؽذ. 3 - رٍاًؾٌاعي ٍرسؽي 25

ًگزػ عيغتوي ٍ  26

 هٌْذعي عيغتن

 حذف ؽذ. 3 -

ؽٌاعي اعلَب  27

عيغتوْا ٍ هٌْذعي 

 عيثزًتيك کارتزدي

 حذف ؽذ. 3 -

کٌتزل حزکات هٌظن،  28

ًاهٌظن ٍ تکزاري در 

 اًغاى

کٌتزل ٍ یادگيزي حزکات 

 اًغاى

 عزفقل. يًام ٍ تاسًگز ييزتغ 3

 اضافِ ؽذ. 3 ٍرسػ يدر هٌْذع يوزّاپل - 29
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 ٍرسشرٍش تحقيق ٍ اخلاق در هٌْذسي  
Research Method and Ethics in Sport Engineering

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

رٍش تحقيق ٍ اخلاق 

 ٍرسشدر هٌْذسي 

 
 
 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Research Method 

and Ethics in Sport 

Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

2 
 

 :تؼساز ؾبػت

32 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 اِعأي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 ٘ظطي اذتيبضي

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط : 

ٔطٚض ، ٞبٜ ٞبي تجعیٝ ٚتحّيُ زاز ضٚـ، اٞساف تحميك، ٔؿئّٝ تحميكثيبٖ ، تؼييٗ ٔٛضٛع تحميك ٞسف اظ ایٗ زضؼ
 ثبقس.  ضٚـ ٍ٘بضـ ٔمبلات ٔي ٚ ٔلاحظبت اذلالي، ضیعي اجطا ثط٘بٔٝ، ٞبي لجّي ثطضؾي

 رئَط هطالب :

 ٞبي ثطضؾي اعلاػبت ٚ ٔساضوي وٝ زض اضتجبط ثب ٔٛضٛع تحميك  ضٚـ، قٙبذت ٚ ثيبٖ ٔؿئّٝ ٔٛضز تحميك (3

 ٞبي عطاحي ٔغبِؼٝ زض تحميمبت ٚضظقي ضٚـ، انَٛ ٚ ٔتغيطٞب زض تحميمبت ٚضظقيٞب،  تئٛضي (1

  ٞبي جٕغ آٚضي زازٜ : پطؾكٙبٔٝ، ٔهبحجٝ ، ... ضٚـ (1
 ا٘تربة ضٚـ ٔٙبؾت تحميك، تٙظيٓ اٞساف ٚ فطضيبت (1
 ثطزاضي ٚ ترٕيٗ تؼساز ٕ٘ٛ٘ٝٞبي ٕ٘ٛ٘ٝ  ضٚـ، جبٔؼٝ ٔٛضز ٔغبِؼٝ  (5
 ٞبي تجعیٝ ٚ تحّيُ ٚ تفؿيط اعلاػبت جٕغ آٚضي قسٜ   ضٚـ (6

 ضٚـ ٘ٛقتٗ پطٚپٛظاَ تحميمبتي (7

 انَٛ اذلالي ٔطجغ زٞي  (8

 انَٛ اذلالي اؾتفبزٜ اظ تحميمبت زیٍطاٖ (9

 ٘بٔٝ ٞبي ضضبیت فطْانَٛ اذلالي ٔغبِؼبت ا٘ؿب٘ي ثيب٘يٝ ّٞؿيٙىي،  (31

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم مستمزارسضيابی 

 ذاردن دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: ذاردن نذارد

 دارد ػّٕىطزي:
 هٌابع اصلي : 

http://www.mkamali.com/research/pop.htm
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 1. C. Gratton, I. Jones , "Research Methods for Sports Studies", Taylor & Francis, 2010. 

2. C.R. Kothari, "Research Methodology", New Age International Pvt Ltd Publishers, 

2009. 

3. R. Kumar, "Research Methodology: A Step-by-Step Guide for Beginners", 3
rd

 

Edition, Sage Publications Ltd; 2010. 

4. W. Goddard, S. Melville, "Research Methodology: An Introduction (Social Research 

Statistics)", 2
nd

 Edition, Juta Academic, 2004. 

5. C. Welman, "Research Methodology", 3
rd

 Edition, Oxford University Press MD, 

2006. 

6. B.L. Kothari, "Research Methodology: Tools and Techniques", ABD Publishers, 

2011. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 ّا ٍ تجْيشات ٍرسشي آسهَى 
Sport Tests & Equipments

 

 چًب سر فصل درسچهار 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ّا ٍ تجْيشات  آسهَى

 ٍرسشي

 

 
 
 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Sport Tests & 

Equipments 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

64 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 اِعأي  ٘ظطي 

 ػّٕي 

 ٘ظطي اذتيبضي

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط : 

زض جٟت  ٞبي ٚضظقي ٚؾبیُ ٚ تجٟيعات ٔطتجظ ثب اجطاي آظٖٔٛٚ وبضثطز  انَٛ ٘ظطيثىبضٌيطي ٞسف اظ ایٗ زضؼ 
 اؾت.ا٘جبْ تحميمبت وبضثطزي 

 رئَط هطالب :

 ٞبي ٚضظقي ثب ٘ٛاض ٌطزاٖ ٘حٜٛ وبضوطز زؾتٍبٜ ٘ٛاض ٌطزاٖ آظٔبیكٍبٞي ٚ ٔؼطفي ا٘ٛاع آظٖٔٛتئٛضي ٚ  (3

 ٞبي ٚضظقي ثب زٚچطذٝ ٘حٜٛ وبضوطز زؾتٍبٜ ٘ٛاض زٚچطذٝ آظٔبیكٍبٞي ٚ ٔؼطفي ا٘ٛاع آظٖٔٛتئٛضي ٚ  (1

 ٞبي ٘يطٚؾٙجي ا٘ساظٜ ٌيطي ٘يطٚ ٚ ٔؼطفي ا٘ٛاع آظٖٔٛ ٞبي ٘حٜٛ وبضوطز زؾتٍبٜتئٛضي ٚ  (1

 ٞبي تطويت ثسٖ ٞبي ا٘ساظٜ ٌيطي تطويت ثسٖ ٚ ٔؼطفي ا٘ٛاع آظٖٔٛ ٘حٜٛ وبضوطز زؾتٍبٜتئٛضي ٚ  (1

 ٞبي آ٘تطٚپٛٔتطیىي ٘حٜٛ وبضوطز ٚؾبیُ آ٘تطٚپٛٔتطي ٚ ٔؼطفي ا٘ٛاع آظٖٔٛتئٛضي ٚ  (5

 ٞب ٞبي پٛؾچطاَ ٚ زأٙٝ حطوتي زض تٙٝ ٚ ا٘ساْ بثي ٘بٞٙجبضيٞبي اضظی ٘حٜٛ وبضثطز اثعاضٞب ٚ ضٚـتئٛضي ٚ  (6

ٌيطي پبضأتطٞبي ؾيٕٙبتيىي ٚ ؾيٙتيىي زض حطوبت ٚضظقي ٚ اجطاي وبض ػّٕي ثب تجٟيعات  ٘حٜٛ ا٘ساظٜتئٛضي ٚ  (7

 ٔطتجظ

 ٞبي ضقس حطوتي، وٙتطَ ٚ یبزٌيطي حطوتي ٌيطي آظٖٔٛ آقٙبیي ثب تجٟيعات ا٘ساظٜتئٛضي ٚ  (8

 رٍش ارسشيابي:

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 نذارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 دارد ػّٕىطزي:
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 هٌابع اصلي: 

، ا٘تكبضات پػٚٞكٍبٜ تطثيت ثس٘ي، جّس اَٚ "ضإٞٙبي آظٔبیكٍبٜ فيعیِٛٛغي ٚضظقي"، ٔيٙبؾيبٖ ٚ ٕٞىبضاٖ .ٚ .3
 .3191ٚ زْٚ، 

 .3191، ، ا٘تكبضات حتٕي، "ضإٞٙبي آظٔبیكٍبٜ فيعیِٛٛغي ٚضظقي" ٌبئيٙي ٚ ٕٞىبضاٖ، .ع .1

 .3179، ا٘تكبضات زا٘كٍبٜ پيبْ ٘ٛض، "آظٔبیكٍبٜ حطوبت انلاحي"، ٖ. قبٜ ٔحٕسیبٖقطیفيبٖ، ْ.ح.  .1

، ا٘تكبضات "ضإٞٙبي آظٔبیكٍبٜ حطوبت انلاحي ثطاي زا٘كجٛیبٖ تحهيلات تىٕيّي"نٕسي،  ٜ.، ض. ضججي .1
 .3187زا٘كٍبٜ تٟطاٖ، 

 .3191، ا٘تكبضات حتٕي "ضإٞٙبي آظٔبیكٍبٜ ثيٛٔىب٘يه ٚضظقي"، ٘يه ٘جٛيح. ٔٛؾٛي، ؼ.خ. نبزلي، ح.  .5

6. E.M. Winter, A.M. Jones, R.C. R. Davison, P.D. Bromley, T. H. Mercer Sport and 

Exercise Physiology Testing Guidelines: Volume I – Sport", Routledge, 2006.

7. M. Reiman, R. Manske, Functional Testing in Human Performance , Human 

Kinetics, 2009.

8. A.C. Ostrow, Fitness Information Technology, Directory of Psychological Tests in 

the Sport and Exercise Sciences" , Human Kinetics, 2
nd

 Edition, 2002.

9. C. Cynthia, D. Norkin, J. White, A.C. Ostrow,  Measurement of Joint Motion: A 

Guide to Goniometry  , F.A. Davis Company, 4
th

 Edition, 2009. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 آهار در هٌْذسي ٍرسش 
Statistics In Sport Engineering

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

آهار در هٌْذسي 

 ٍرسش

 
 

 
 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:

Statistics In Sport 

Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

1 
 

 :تؼساز ؾبػت

16 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 اِعأي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 ٘ظطي اذتيبضي

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط : 

ضٚیىطزٞبي ٔرتّف آٔبضي زض ا٘ٛاع ٔرتّف  ،تحّيُ ٔغبِؼبت ثبِيٙي ،زض ایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ ثب ضٚـ عطاحي، تجعیٝ
 قٛ٘س. ٔي ٚضظـٞب ضا آٔٛذتٝ ٚ لبزض ثٝ ا٘جبْ ٔطاحُ ٔرتّف اضائٝ تحميك زض ظٔيٙٝ ٟٔٙسؾي  زازٜ

 رئَط هطالب :

  ٚضظـٞبي آٔبضي زض ضقتٝ ٟٔٙسؾي  ٔؼطفي تٛظیغٚ  ٔطٚضي ثط ٔفبٞيٓ، لٛا٘يٗ ٚ ضٚاثظ احتٕبلاتي (3

 ٞبي آٔبضي  ٘مف آٟ٘ب زض تجعیٝ ٚ تحّيُ ،ؼطفي ا٘ٛاع ٔتغيطٞب ثٝ تفىيه ٘ٛعٔ (1

 ثطزاضي ٚ ٔحبؾجٝ حجٓ ٕ٘ٛ٘ٝ  ٞبي ٔرتّف ٕ٘ٛ٘ٝ ٔؼطفي ضٚـٚ عطاحي ٔغبِؼبت ثبِيٙي  (1

ٞبي  ٘حٜٛ ٔسیطیت زازٞبي جٕغ آٚضي قسٜ اظ ٔغبِؼبت ثبِيٙي )قٙبؾبئي ٚ ٘حٜٛ ثطذٛضز ثب زازٜٔغبِؼبت ثبِيٙي  (1

 پطت ٚ ٌٕكسٜ (

 ٚ تحّيّي  ثطضؾي آٔبضٞبي تٛنيفي (5

 ثبِيٙي )ذغط ٘ؿجي ، ٘ؿجت قب٘ؿٟب ، ذغط ٔغّك ٚ ... (ٞبي اثط زض ٔغبِؼبت  ٔحبؾجٝ ا٘ساظٜ (6

 ٞبي پبضأتطي آٔبضي ثٝ تفىيه ا٘ٛاع ٔتغيطٞبي ٔٛجٛز زض ٔغبِؼبت ثبِيٙي  فبنّٝ اعٕيٙبٖ ٚ آظٖٔٛ (7

 ٞبي پبضأتطي پبضأتطي زض نٛضت ثط لطاض ٘جٛزٖ ٔفطٚضبت آظٖٔٛ ٞبي ٘ب آقٙبیي ثب آظٖٔٛ (8

 ثٙسي ضٌطؾيٛ٘ي زض تحّيُ اثط ثركي ٔتغيطٞبي ٔؿتمُ ٚ ٚاثؿتٝ ثب وٙتطَ ٔرسٚقٍطٞب  ٔسَ (9

    SPSSآقٙبیي ٚ وبض ثب ٘طْ افعاض  (11
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 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

   

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 
 

1. R.N. Forthofer, E.S. Lee, M. Hernandez, "Biostatistics: A Guide to Design, Analysis, 

and Discovery", Elsevier Academic Press, 2007. 

2. W. Härdle, Y. Mori, P . Vieu, "Statistical Methods for Biostatistics and Related 

Fields", Springer-Verlag Berlin Heidelberg, 2007. 

3. W.T. Ambrosius, "Topics in Biostatistics", Humana Press Inc, 2007. 

تطجٕٝ زوتط ؾيس ٔحٕس تمي آیت اِّٟي، ا٘تكبضات أيطوجيط،   ،"ٞبي آٔبض ظیؿتي انَٛ ٚ ضٚـ"ٚ. زا٘يُ،  
3188  
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 بيَهکاًيک ٍرسش 

Sport Biomechanics

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

 بيَهکاًيک ٍرسش

 
 
 
 
 
 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Sport Biomechanics 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 اِعأي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 ٘ظطي اذتيبضي

 ػّٕي

 :آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي 
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط: 

 لٛا٘يٗوٕه ثب ثبظتٛا٘ي ٚضظقىبضاٖ  ٚ تٛا٘ٙس ثٝ ثٟجٛز وبضایي، تىٙيه، تجٟيعات، تٕطیٙبت ٔيزا٘كجٛیبٖ زض ایٗ زضؼ 
 عطاحي ثپطزاظ٘س. انَٛ ٚضظقىبض ٚ ثطحطوت ثيٛٔىب٘يه حبوٓ
  رئَط هطالب:

 اؾىّتي ؾبظي ٔب٘ٙس ػضّٝ اجعا ٚ اػضبي ٔٛثط زض ٔسَ (3

 ٚضظقي آ٘تطٚپٛٔتطي ٚ ٔحبؾجٝ ٔطوع ثمُ ٚ اضٌٛ٘ٛٔي (1

 زیٙبٔيهٚ  ٞبي ٚاضز ثط اػضب ٚ ٔفبنُ زض حبِت اؾتبتيه ٞب ٚ ٌكتبٚض ٘يطٚ ٔحبؾجٝ (1
 ٚضظقي  ٔفهُ ظا٘ٛ زض حيٗ حطوبت ثيٛٔىب٘يىي تحّيُ ٚ تجعیٝ (1

 ٚ تجٟيعات ٔحبفظتيٚ تحّيُ ضطثبت زض ٚضظـ  ثيٛٔىب٘يه (5

 ؾطػت زٚيؾتٖٛ فمطات زض حيٗ حطوبت ٚضظقي  ثيٛٔىب٘يىي تحّيُ ٚ تجعیٝ (6

 يپطتبثقب٘ٝ ٚ ثبلاتٙٝ زض حطوبت  تجعیٝ ٚ تحّيُ ثيٛٔىب٘يىي ٔفهُ (7
 ظا٘ٛ زضٔب٘ي آةٚ  ٚضظـ زض ؾيبلات ٔىب٘يه وبضثطز (8

 ٚ ٘حٜٛ اضظیبثي  ٚضظقي وفف ثيٛٔىب٘يه (9

 تجٟيعات ٚضظقي  زض اضتجبع ضطیت ٚ ثطذٛضز، ٚضظـ زض آٖ وبضثطز ٚ انغىبن (31
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:

 : اصلي هٌابع
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 1. P. Grimshaw, "Sport And Exercise Biomechanics BIOS Instant Notes", Taylor & 

Francis Group, 2006. 

2. Y. Hong, "International Research in Sports Biomechanics", Routledge; 2002. 

3. R. Bartlett, "Introduction to Sports Biomechanics", Taylor & Francis; 2007. 

4. T. R. Ackland, B. Elliott, J. Bloomfield, "Applied Anatomy and Biomechanics in 

Sport", 2
nd

 Edition, Human Kinetics, 2008. 

5. S. Solatani, N. Jamshidi, H. Katouzian, “Biomechanic of Spine”, lambert, Germany, 

2014. 

6. M. Zhang, Y. Fan Computational, Biomechanics of the Musculoskeletal System , 

CRC Press, 2014. 

7. M. Chia, J. Chiang, "Sport Science and Studies in Asia: Issues, Reflections and 

Emergent Solutions", World Scientific Publishing Company, 2010. 

8. D. A. Winter, " Biomechanics and Motor Control of Human Movement", Wiley, 

2004.

http://www.google.com/search?tbo=p&tbm=bks&q=bibliogroup:%22BIOS+instant+notes%22&source=gbs_metadata_r&cad=4
http://www.google.com/search?tbo=p&tbm=bks&q=bibliogroup:%22BIOS+instant+notes%22&source=gbs_metadata_r&cad=4
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 عضلاًي-ّاي عصبي کٌتزل سيستن 

Control of Neuromuscular Systems 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ّاي  کٌتزل سيستن

 عضلاًي-عصبي

 
 
 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Control of 

Neuromuscular 

Systems 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 اِعأي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 ٘ظطي اذتيبضي

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض   ؾفط ػّٕي               

  ّذف درط:

 ٞبي ذبضجي زض ایجبز ٚ وٙتطَ حطوت اثط تحطیهٚ ػضلا٘ي -ٞبي ػهجي ٔؼطفي ٚ قٙبذت ٘حٜٛ وٙتطَ زض ؾيؿتٓ

 .قٛز ثطاي اٞساف ٟٔٙسؾي ٚضظـ زض ٘ظط ٌطفتٝ ٔي

 رئَط هطالب:

 وّيبت ٔطثٛط ثٝ حطوت ٚ ػٛأُ ٔؤثط زض آٖ (3

 انَٛ اِىتطیىي ٚ ٔىب٘يىي آٖ ٚ Muscle Spindleٔسَ  فيعیِٛٛغي ٚ ٔسَ ٔبٞيچٝ ٚ (1

 ٔكرهبت زیٙبٔيىي ؾيؿتٓ ٕٞبٍٞٙي ٔٛتٛضٞبي حطوتي زض ا٘ؿبٖ ٚ ٔسَ فيعیِٛٛغیىي وٙتطَ حطوت (1

 ، اضازي، غيط اضازي Free-Wheelingثطضؾي ٔكرهبت حطوبت  (1

 زائٓ حطوبت، حطوت تؼميت وٙبیي ٚ حطوبت ضیتٕيه ثيٙي ٘كسٜ، حبِت ٌصضا ٚ ثيٙي قسٜ ٚ پيف حطوبت پيف (5

 ٞبي اؾىّتي ٞبي فيسثىي ٔبٞيچٝ حّمٝٚ  (Postural Controlوٙتطَ حبِت ا٘ؿبٖ ) (6

 حطوت اقربل ثب ٘بضاحتي پبضويٙؿٖٛ ٚ پبؾد ٌصضاي زیٙبٔيه ؾيؿتٓ ٕٞبٍٞٙي ٔٛتٛضٞبي حطوتي  (7

  ثطضؾي ؾيؿتٓ وٙتطَ حطوت زؾت (8

 اي ٚ ذبنيت فٙطي ٔبٞيچٝ زض ؾيؿتٓ وٙتطَ حطوت ٞبي لبػسٜ ٔد، ػمسٜ٘مف ٘ربع، ٔرچٝ، لكط حطوتي  (9

 ( زض ایجبز ٚ وٙتطَ حطوتFESٞبي ذبضجي )ٔب٘ٙس  اثط تحطیه (31

 

 

 



 

18 

 

نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

  رٍش ارسيابي: 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي: 
1. M.A. Arbib, “The Handbook of Brain Theory and Neural Networks”, MIT Press, 

2002. 

2. B.T. Tyldesley, “Muscles Nerves and Movement”, J. Grieve, 4
th 

Edition, 2012. 

3. G. Pocock, “Human Physiology the Basis of Medicine”, Oxford University Press, 3
rd

 

Edition, 2006. 

4. A.C. Guyton, J.E. Hall, “Textbook  of  Medical  Physiology”,  Elsevier Inc, 2006.  
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 

 در هٌْذسي ٍرسشّاي تَليذ ٍ رٍشهَاد پيشزفتِ 
Advanced Materials and Manufacturing Methods in Sport Engineering

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

-ٍ رٍشهَاد پيشزفتِ 

در هٌْذسي ّاي تَليذ 

 ٍرسش

 
 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Advanced Materials 

and Manufacturing 

Methods in Sport 

Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

2 

 :تؼساز ؾبػت

32 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 اِعأي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 ٘ظطي اذتيبضي

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض  

 ّذف درط : 

أبوٗ ٚضظقي اؾت وٝ ٚ  تجٟيعات ي ٔٛضز اؾتفبزٜ زض ٚؾبیُ،ٞسف اظ ایٗ زضؼ تجييٗ ٔجبحث ٔطثٛط ثٝ ٔٛاز پيكطفتٝ
  ٞبي ؾبذت آٟ٘ب ٘يع پطزاذتٝ ذٛاٞس قس. ثٝ ضٚـ

 رئَط هطالب :

ثطضؾي ؾبذتبض ٚ ذٛال ٔٛاز اؾفٙجي ٚ وبضثطز آٟ٘ب زض تجٟيعات ٚ ٚؾبیُ ٚضظقي ثٝ ٔٙظٛض اضتمبي ػّٕىطز  (3
 ٚضظقىبض ٚ حٕبیت اظ ا٘ساْ ٞبي ٔرتّف ثسٖ آٟ٘ب.

 ٞبي ٚضظقي ٚ ثطضؾي ؾبظٌبضي ظیؿتي آٟ٘ب ثب ثسٖ. فٞب ٚ وف ٔٛاز پيكطفتٝ ٔٛضز اؾتفبزٜ زض ِجبؼ (1

ٞبي ٚضظقي(، ذهٛنيبت ٔىب٘يىي آٟ٘ب زض جصة ضطثبت  قي )ٔب٘ٙس ولاٜظٔٛاز پيكطفتٝ زض تجٟيعات ایٕٙي ٚض (1
 ٞبي ؾطػتي. ٚ حفظ ایٕٙي، وبٞف انغىبن زض تجٟيعات ایٕٙي ٚضظـ

ٞبي ضاوت تٙيؽ ٚ ثطضؾي  ا٘ٛاع تٛضٔٛاز پيكطفتٝ زض ٚضظـ تٙيؽ، ذهٛنيبت ٔىب٘يىي ضاوت تٙيؽ،  (1
 ٞب. ذهٛنيبت اضتجبػي آٖ

 ٞب. ٞبي ٚضظقي ٚ ثطضؾي ذهٛنيبت ٔىب٘يىي ٞط یه اظ آٖ ٔٛاز پيكطفتٝ زض ؾبذت تٛح (5
ٔٛاز پيكطفتٝ زض ٚضظـ وٛٞٙٛضي، ذهٛنيبت ٔىب٘يىي عٙبة وٜٛ ٘ٛضزي، ٔٛاز ٔٛضز اؾتفبزٜ زض اتهبلات ٚ  

 حىبْ ٔىب٘يىي آٖ.ٞب، وِٛٝ پكتي، ید قىٗ ٚ اؾت  ٌيطٜ

افعایف ثٟطٜ ٚضي ٚ ضا٘سٔبٖ اثعاض ٚضظقي ٚ وبٞف ٞعیٙٝ ؾبذت ٚ تِٛيس آٟ٘ب ثب ا٘تربة ٘ٛع ٚجٙؽ  ثطضؾي 
 ٔٛاز

 ٔٛضز اؾتفبزٜ زض تجٟيعات ٚ ِٛاظْ ٚضظقي ي ٔٛاز ٟٔٙسؾي پيكطفتٝؾبذت ٚ تِٛيس ٞبي ضٚـ (8
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 رٍش ارسيابي :  

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 

1. T. Taylor, A. Doherty, P. McGraw, "Managing People In Sport Organizations: A 

Strategic Human Resource Management Perspective (Sport Management)", 

Butterworth-Heinemann, 2007. 

2. D. Andrew, P. Pedersen, C. McEvoy, "Research Methods and Design in Sport 

Management", Human Kinetics, 2011. 

3. D. Gentile, "Teaching Sport Management: A Practical Guide", Jones & Bartlett 

Learning , 2011. 

4. L.P. Masteralexis, C.A. Barr, M. Hums, "Principles and Practice of Sport 

Management", 4
th

 Edition, Jones & Bartlett Learning, 2011. 

5. P. Pedersen, J. Parks, J. Quarterman, L. Thibault, "Contemporary Sport Management 

With Web Study Guide", 4
th

 Edition, Human Kinetics, 2010. 

6. M. Jenkines, "Materias in Sport Equipments", 3
rd

 Edition, Woodhead Publishing 

Limited, 2003. 

7. M. F. Ashby, "Materials Selection in Mechanical Design", Butterworth-Heinemann, 

4
th

 Edition, 2011. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

ٌائي هاشيي در هٌْذسي ٍرسشپزداسش تصَيز ٍ بي   
Image Processing and Computer Vision in Sport Engineering 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

پزداسش تصَيز ٍ 

ٌائي هاشيي در بي

 هٌْذسي ٍرسش

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Image Processing 

and Computer 

Vision in Sport 

Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 : زضٚؼ پيف ٘يبظ

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط : 

ؾبظي ؾٝ  تؼميت ٚ ٔجؿٓ ،تحّيُ ثٝ ٔجبحث ٔطثٛط ثٝ ؾيؿتٓ ثيٙبیي ٔبقيٗ ٝ وٕهایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ ثزض 
  پطزاظ٘س. ٔيزض ٟٔٙسؾي ٚضظـ ثؼسي حطوت 

  رئَط هطالب :

ٞبي پطزاظـ تهٛیطٞبي زیجيتبَ )آقٙبیي ثب ٔسَ تهٛیطٞبي ذبوؿتطي ٚ ضٍ٘ي، انَٛ  ؾبذتبض ؾبٔب٘ٝ (3
 ؾبظي، پطزاظـ ٚ ٕ٘بیف تهٛیطٞب(  تهٛیطثطزاضي، شذيطٜ

 ٞب جساپصیط تهبٚیط( ٞبي اضتمبء ٔىب٘ي تهبٚیط، فيّتطٞبي فطوب٘ؿي، تجسیُ پطزاظـ تهبٚیط )ضٚـ انَٛ پيف (1

ثٙسي تهبٚیط ضٍ٘ي،  ٌطا، تغجيك، ثرف ٞبي ٘بحيٝ ٌصاضي، ٔطظٌصاضي، ضٚـ ثٙسي تهبٚیط )آؾتب٘ٝ انَٛ ثرف (1
 قٙبؾي( ثبفت

 ٔٛضفِٛٛغي( ٕ٘بیف ٚ تٛنيف اقيبء )تٛنيفٍطٞبي ٔطظ، تٛنيفٍطٞبي ٘بحيٝ، (1

ٞبي تكريم آٔبضي اٍِٛ،  تكريم ٚ تؼجيط اقيبء )تكريم اقىبَ ٔرتّف زض تهٛیط، تجسیُ ٞبف، ضٚـ (5
 ٌصاضي تهبٚیط( ٞبي ٔؼٙبیي، تحّيُ ٚ ثطچؿت تؼجيط ؾبذتبضي اٍِٛٞب، ٌطاف

 ثؼسي  انَٛ ثيٙبیي ؾٝ (6

 اقيبء ٔتحطن(ؾبظي  ثٙسي ٔجتٙي ثط حطوت، ٔسَ تحّيُ حطوت )قبض ٘ٛضي، ثطزاضٞبي ؾطػت، ثرف (7

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 1. R. C. González , R. E. Woods, Digital Image Processing , Pearson/Prentice Hall, 

2008  

2. E. R. Davies, Computer and Machine Vision: Theory, Algorithms, Practicalities , 

Elsevier Science, 2012  

3. B. Cyganek, J.P Siebert  "An Introduction to 3D Computer Vision Techniques and 

Algorithms", Wiley, 2009. 



 

23 

 

نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 

 پذيز تجْيشات َّشوٌذ ٍ بزًاهِ
Smart and Programmable Instruments 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

تجْيشات َّشوٌذ ٍ 

 پذيز بزًاهِ

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Smart and 

Programmable 

Instruments 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 ّذف درط : 

ثب اتهبَ  ٞبي ٚالؼيت ٔجبظي ٚ ٘يع عطاحي ثبظيؾٙجي ٚضظقي اِىتطٚ٘يه  زض ایٗ زضؼ، انَٛ ٔطثيٍطي ٚ تٛاٖ

 ٔٛضز ثحث لطاض ذٛاٞس ٌطفت. ٞبي زیجيتبَ ٞبي ٚضظقي ٚ تٛا٘جركي ثٝ ؾيؿتٓ زؾتٍبٜ

 رئَط هطالب :

 ٞبي ؾطػت( وبِيجطاؾيٖٛ ٚ اثعاض زليك ٔىب٘يىي )حؿٍطٞبي غایطٚ، تحّيٍّطٞبي حطوت، ٔجسَ (3

 ٞبي ٚضظقي ؾفبضقي  ٞبي حطوتي، ثط٘بٔٝ تحّيُ، ٞبي ٚضظقي ٚ تٛا٘جركي ضیعي زؾتٍبٜ ثط٘بٔٝ (1

 ٞب  انَٛ ثطلطاضي اضتجبط ثيٗ ؾيؿتٓ، ٞب ٞبي ٔطتجظ ثب زؾتٍبٜ ثجت ٚ ا٘تمبَ ؾيٍٙبَ (1

 ٔيىطٚوٙتطِطٞب  USARTٞبي ٔٛاظي ٚ ؾطیبَ، ٚاحس  اضتجبط (1

 ٞبي جب٘جي  اضتجبط وبٔپيٛتط ثب زؾتٍبٜ (5

ٞبي وبٔپيٛتط، ٌطافيه، ٚیسئٛ، نٛت،  افعاضي ثب پٛضت ٘طْ٘ٛیؿي ثبظي )انَٛ ثطلطاضي اضتجبط  ثط٘بٔٝ (6
  ٘ٛیؿي تحّيّي( ثط٘بٔٝ

 )ي تؼبزَ ٘ف ٞبي فطْ ٘طٔبَ، ٘ظطیٝ تئٛضي تهٕيٓ ٚ تطجيح، اؾتطاتػي ثبظي(ٞب  ي ثبظي ٘ظطیٝ (7

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 ذاردن ػّٕىطزي:

 

 هٌابع اصلي : 
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، "AVRعطاحي ؾيؿتٓ ثب ٔيىطٚوٙتطِطٞبي "ٞبقٕي، ؼ. ٘هطاِّٟي،  ْ. یعزچي، ج. ضاؾتي، ْ. ٘ظبْ .3 
 .3191ا٘تكبضات زا٘كٍبٜ انفٟبٖ، 

 .3191، ا٘تكبضات پيبْ ػّٛي، "عطاحي ٔساضٞبي ٚاؾظ وبٔپيٛتطي"ج. ضاؾتي،  .1

جٟبز زا٘كٍبٞي  ، ا٘تكبضات "وبِيجطاؾيٖٛ زض ٔىبتطٚ٘يه ٚ ٟٔٙسؾي پعقىيحؿبؾٝ ٞب ٚ "، جٕكيسي. ٖ .1
 .3191، نٙؼتي أيطوجيط

4. M.J., Osborne, J. Martin, An Introduction to Game Theory , Oxford University Press, 

2004. 

5. N. Jamshidi et al, Applied Guide To Simulink , 2
nd

 edition, Lap Lambert, 2012. 

6. J.S. Wilson, Sensor Technology Handbook  , Newnes, 2004. J. Fraden, Handbook of 

Modern Sensors: Physics, Designs, and Applications , 4
th

 Edition, Springer;. 2010 
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نهادانطگاه اصف  
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 گزوه مهنذسی پشضکی

 ّا ٍ کاربزد آًْا در هٌْذسي ٍرسشکاهپَسيت 

Composites and their Applications in Sport Engineering

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ّا ٍ کاربزد کاهپَسيت

آًْا در هٌْذسي 

 ٍرسش

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Composites and 

their Applications in 

Sport Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

2 
 

 :تؼساز ؾبػت

32 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 ّذف درط: 

زض ؾبذت زٞي آٟ٘ب ٚ وبضثطز ٞط یه ٞبي ؾبذت ٚ قىُٞب، ذٛال ٚ ضٚـا٘ٛاع وبٔپٛظیت ثيبٖضٕٗ زض ایٗ زضؼ 
 ٔٛضز ثطضؾي ٚ تحّيُ ٚیػٜ لطاض ذٛاٞس ٌطفت.  ، ٚؾبیُ ٚ تجٟيعات ٚضظقي

 

 رئَط هطالب:

 تؼطیف وبٔپٛظیت، ا٘ٛاع آٖ ٚ ثطضؾي ذهٛنيبت ٞط یه اظ آٟ٘ب (3

 ٞب زٞي وبٔپٛظیتٞبي ؾبذت ٚ قىُضٚـ (1

 ٞبي ٔٛضز اؾتفبزٜ زض ؾبذت ٚؾبیُ ٚ تجٟيعات ٚضظقيوبٔپٛظیت (1

 ٞبي ٔٛضز اؾتفبزٜ زض ؾبذت ِجبؼ ٚ وفف ٚضظقيوبٔپٛظیت (1

 ٞبي ٔٛضز اؾتفبزٜ زض ا٘ٛاع پطٚتعٞب ٚ اضٚتعٞبي ٚضظقيوبٔپٛظیت (5

 ٞبي ٔٛضز اؾتفبزٜ زض أبوٗ ٚضظقيوبٔپٛظیت (6
 رٍش ارسيابي:

 پزوصه نهايی آسمون آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي: 
1. S. Ramakrishna, Z. Huang, G. Kumar, A. W. Batchelor, J. Mayer, “An Introduction 

to Biocomposites”, Imperial College Press, 2004. 

2. R. Shishoo, “Textiles in Sports”, Woodhead Publishing, 2005  

3. A. C. Marshall, “Composite Basics”, 7
th

 Edition, TCPr, 2005  
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 4. S. Mazumdar, “Composites Manufacturing: Materials, Products and Process 

Engineering”, CRC Press, 2002.  

5. L. Hench, J. Jones, Biomaterials, Artificial Organs and Tissue Engineering , CRC 

Press, 2005.
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 طزاحي تجْيشات ٍرسشي 

Design of Sport Equipments

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

طزاحي تجْيشات 

 ٍرسشي

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Design of Sport 

Equipments 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 :  درط ّذف

ٚ  ٞب زض ٚؾبیُ تجعیٝ ٚ تحّيُ ٘يطٚ ،تجٟيعات ٚضظقياجعاي ٔىب٘يىي انَٛ عطاحي زضؼ ٔجبحث ٔطثٛط ثٝ  زض ایٗ
  .ٔٛضز ثطضؾي ٚ تحّيُ لطاض ذٛاٞس ٌطفت ي ٚضظقيٞب تأثيط ضػبیت انَٛ اضٌٛ٘ٛٔي زض افعایف لبثّيت

 : هطالب رئَط

 انَٛ عطاحي اجعاء ٔىب٘يىي  (3
 ي وبٞف تٕطوع تٙف ٞب زض تجٟيعات ٚضظقي ٚ ضٚـ ٞب ٚ تٙف ٞب ٘يطٚ (1
 ي ؾبذت ٞب ضٚـٚ  ٞب ي ٚاضز ثط آٖٞب ي ٚضظقي، ٘يطٚٞب ا٘ٛاع تٛح (1

 عطاحي تجٟيعات ٔىبتطٚ٘يىي ٚضظقي قبُٔ ا٘ٛاع حؿٍطٞب ٚ ٚؾبیُ (1

 ٞبي ٚضظقي ثط ٔجٙبي آ٘بِيع حطوت ٚ ثبظذٛضز عطاحي ثبظي (5
 عطاحي وفف ٚضظقي  (6
 ي ٚضظقي ٞب زض افعایف لبثّيتتأثيط ضػبیت انَٛ اضٌٛ٘ٛٔي  (7
 عطاحي زٚچطذٝ ٚضظقي  (8
 زض چٛة ٌّف  ٞب ٚ تٙف ٞب ٘يطٚ (9

 ي ٚضظقيٞب ذهٛنيبت فٙي ٚ عطاحي زضِجبؼ (31
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:
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 هٌابع اصلي :  
1. P. Asensio, "Sport Design (Design pocket)", Te Neues Publishing Company, 2004. 

2. R. Ammon, R.M. Southall, M.S. Nagel, "Sport Facility Management: Organizing 

Events and Mitigating Risks (Sport Management Library)", Fitness Information 

Technology, 2010. 

3. A.C. Roibás, E. Stamatakis, K. Black, "Design for Sport", Verlag Gower Publishing 

Ltd., 2011. 

4. M. Clark, S. Lucett, "Essentials of Sports Performance Training", Verlag Lippincott 

Williams & Wilkins, 2009. 

5. D.L. Sparks, "Advances in Agronomy", Academic Press, 2011. 

6. A. Subic,"Materials in Sports Equipment", CRC Press, 2007. 

7. D. Hauser, E. Turner, J. Gennantonio, "Antique Sports Uniforms & Equipment: 

Baseball, Football, Basketball 1840-1940", Schiffer Publishing, 2008.
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 رباتيک 

Robotics 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ثٝ فبضؾي: ػٙٛاٖ زضؼ

 رباتيک

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Robotics 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط: 

ثب تىيٝ ثط ٞبي ٚضظقي   ٞبي تٛا٘جركي ٚ ضثبت  ضثبت ٞب، ػٍّٕط ٚ ٞب حؿٍط ا٘ٛاع ثطضؾي ٚ تجعیٝ تحّيُزض ایٗ زضؼ 
 قٛز. پطزاذتٝ ٔيٞب   ضثبت يٕٙبتيهٔجب٘ي زیٙبٔيه ٚ ؾ یبضي،ض ٞبي یُٚ تجس يانَٛ ٔسِؿبظ

 رئَط هطالب:

 ؾبظي ٚ ٔجب٘ي ضیبضي انَٛ ٔسَ (3

 ٞبضتٙجطي، ؾيٕٙبتيه ٔؿتميٓ ٚ ٔؼىٛؼ  -پبضأتطٞبي ز٘ٛیت (1

  ضٚـ تحّيّي ٔتٙي ثط ٔؼبزلات لاٌطا٘ػٞب،   ضثبت زیٙبٔيه (1

 اٚیّط-ضٚـ ٘يٛتٙي ٔجتٙي ثط ٔؼبزلات ٘يٛتٗ ،ٞب  زیٙبٔيه ضثبت (1

 ٞبي ٔؿيط یبثي زض ا٘ؿبٖ ٚ ضثبت  ضٚـٞب ٚ  عطاحي ٔؿيط زض ضثبت (5

 ٞب   وٙتطَ ٔٛلؼيت، ا٘ؼغبف پصیطي ٚ ٘يطٚ زض ضثبت (6

 ذغي غيط ٚ ذغي وٙتطَ ثٝ وّي ضثبتيه قبُٔ اقبضٜ زض وٙتطَ ٞبي  وّي ؾيؿتٓ ثطضؾي (7

 ٞب ػٍّٕط ٚ ٞب حؿٍط ا٘ٛاع (8

 ٚ جبثجبئي ٘يطٚ حؽ لأؿٝ ٔهٙٛػي (9

 ٞبي ٚضظقي  ضثبت، ٞبي تٛا٘جركي  ضثبت (31
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:
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 هٌابع اصلي: 
1. M.W. Spong, S. Hutchinson, M. Vidyasagar, "Robot Dynamics and Control", Wiley; 

2005.

2. J. Craig, "Introduction to Robotics: Mechanics and Control", 3
rd

 edition, Prentice 

Hall; 2004. 

3. T. Fujino, "Simulation and computer-aided surgery", Wiley, 2008. 

4. J.B. Stiehl, W.H. Konermann, R.G. Haaker, "Navigation and MIS in orthopedic 

surgery", Springer, 2007. 

5. W. Khalil, E. Dombre,"Modeling, Identification and Control of Robots", 

Butterworth-Heinemann, 2004.  

6. B. Siciliano, L. Sciavicco, L. Villani, G. Oriolo, "Robotics: Modelling, Planning and 

Control" ,Springer, 2nd Printing, 2011. 

7. R  N. Jazar," Theory of Applied Robotics: Kinematics, Dynamics, and Control", 2
nd

 

Edition,Springer, 2010. 

 

http://www.springer.com/engineering/robotics/book/978-1-84628-641-4
http://www.springer.com/engineering/robotics/book/978-1-84628-641-4
http://www.springer.com/materials/mechanics/book/978-1-4419-1749-2
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 گزوه مهنذسی پشضکی

 ٍرسشي ّاي پزٍتشّا ٍ  ارتش 
Sport Prosthetics and Orthotics 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

 ّاي ّا ٍ پزٍتش ارتش

 ٍرسشي

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Sport Prosthetics 

and Orthotics 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط : 

ٔٛضز ثطضؾي ٞبي ٔؼِّٛيٗ   ٚ ٕٞچٙيٗ تجٟيعات وٕىي ٚضظـ ي ٚضظقيٞب ٚ پطٚتع ٞب اضتعایٗ زضؼ ٔجبحث ٔطثٛط ثٝ  زض
 .ٚ تحّيُ لطاض ذٛاٞس ٌطفت

 رئَط هطالب :

 ٞبي ٔچ ٚ زؾت  ٞبي ٘بحيٝ آض٘ج، اضتع ٞبي ٘بحيٝ قب٘ٝ، اضتع ٞبي ا٘ساْ فٛلب٘ي اظ جّٕٝ اضتع اضتع (3

  ٔچ ٚ پبٞبي ٘بحيٝ ضاٖ، ظا٘ٛ،  ٞبي ا٘ساْ تحتب٘ي اظ جّٕٝ  اضتع اضتع (1

 ٞبي ٘بحيٝ ٍِٗ  ٞبي ٘بحيٝ پكتي ٚ وٕطي، اضتع ٞبي ٘بحيٝ ٌطز٘ي، اضتع ٞبي ؾتٖٛ فمطات اظ جّٕٝ اضتع اضتع (1

 قب٘ٝ ٔچ زؾت ٚٞب،  ٞبي ٘بحيٝ اٍ٘كتبٖ زؾت، ٔتبوبضح ٞبي ا٘ساْ فٛلب٘ي اظ جّٕٝ پطٚتع پطٚتع (1

 ٞب، ٔچ پب، ظا٘ٛ، ٍِٗ  بضؼٞبي ٘بحيٝ اٍ٘كتبٖ پب، ٔتبت ٞبي ا٘ساْ تحتب٘ي اظ جّٕٝ پطٚتع پطٚتع (5

 ٞبي ٞٛقٕٙس ٚ ؾبیجط٘تيه پطٚتع، ٞبي ٔبیٛاِىتطیه ٚ ضثبتيه پطٚتع (6
 ٞب  ٔٛاز ٞٛقٕٙس زض ؾبذت پطٚتع ،ٞبي ٘بحيٝ ؾط ٚ نٛضت پطٚتع (7
  ٞبي حٕبیتي ثطاي ٚضظقىبضاٖ ٞب ٚ ؾبیط اضتع ظا٘ٛ ثٙس ٞبي پٙجٝ ٚ ظیطظا٘ٛ ٔرهٛل زٚ ٔيسا٘ي پطٚتع (8
 تفًٙ ثبزي ٚ  تيط ا٘ساظي ثب وٕبٖٞبي  ٞب ٚ پطٚتع اضتع (9

 تجٟيعات ٚضظقي زض ٚاِيجبَ ٘كؿتٝ ، ٞبي ٔؿبثمبت ثؿىتجبَ ٚیّچط (31
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 
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 .3191، پيبْ ٘ٛض زا٘كٍبٜ، ا٘تكبضات "اضتع ٚ پطٚتع"، ، ح. ؾّجٛليبٖيسيٍٖ. جٕك .3 

2. M.R. Pitkin, "Biomechanics of Lower Limb Prosthetics", Springer, 2009. 

3. M.R. Pitkin, "Biomechanics for Life: Introduction to Sanomechanics " , Springer, 

2011. 
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Williams & Wilkins, 2002. 
5. M.B. Werd, E.L. Knight, "Athletic Footwear and Orthoses in Sports Medicine", 

Springer, 2010. 
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Clinical Approach", Slack Incorporated, 2006. 
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Slack Incorporated, 2010. 
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 ساسي سزيع تجْيشات ٍرسشي ًوًَِ 
Rapid Prototyping of Sport Equipments 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ساسي سزيع  ًوًَِ

 ٍرسشي تجْيشات

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Rapid Prototyping 

of Sport 

Equipments 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 تىٕيّي ػّٕي :آٔٛظـ 
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 ّذف درط: 

 ضٚـ ثب پلاؾتيىي لغؼبت تِٛيس، ؾبظي ؾطیغ ٞبي ٕ٘ٛ٘ٝ ضٚـ ،سيٚ تِٛ يزض عطاح يٞٛـ ٔهٙٛػ زض ایٗ زضؼ وبضثطز
 قٛز. ٔي ثطضؾي ٚ تحّيُ ٚضظـ ٟٔٙسؾيٚ وبضثطزٞبي آٖ زض  ذلاء زض ؾطیغ ؾبظي لبِت

 رئَط هطالب:

 عطاحي ٚ تِٛيسٔطٚضي ثط انَٛ  (3

 ؾبذت ٚ تِٛيس ثٝ وٕه وبٔپيٛتط -آقٙبیي ثب ٔفبٞيٓ عطاحي، ٘مف ٞٛـ ٔهٙٛػي زض عطاحي ٚ تِٛيس (1
ٝ   ،ٔٛ٘تبغ لغؼبتؾبظي ؾٝ ثؼسي،  ٞبي ٔسَ تىٙيهآٔٛظـ ٔفبٞيٓ ليس ٌصاضي  (1 تحّيهُ لغؼهبت ٚ   ، تٟيهٝ ٘مكه

 ٞب اؾتحىبْ آٖثطضؾي 
 ٘مبط اثط ٞبي فبیُ اظ ٞب ٔسَ تٟيٝ ٚ آٚضزٖ زؾتٝ ث آٔٛظـ (1
 ٚضلىبضي ٘مكٝ ٚ ثطـ يٞب زؾتٍبٜ ٔرهٛل DXF يٞب فبیُ تٟيٝ ٚ وبضي ٚضق ٔسَ یه ؾبذت آٔٛظـ (5

  (اؾتطیِٛيتٌٛطافي) ثؼسي ؾٝ چبح ٞبي  ؾيؿتٓ ،ؾطیغ ؾبظي ٕ٘ٛ٘ٝ ٞبي  ؾيؿتٓ ثط اي ٔمسٔٝ (6
 ؾبظي ٕ٘ٛ٘ٝ زض ٌطي ضیرتٝ تٛؾؼٝ، اؾتطیِٛيتٌٛطافي افعاض ٘طْ فٙبٚضي، اؾتطیِٛيتٌٛطافي افعاضي ؾرت فٙبٚضي (7

  زليك ٌطي ضیرتٝ، ؾطیغ
  ذلاء زض ؾطیغ ؾبظي لبِت ضٚـ ثب پلاؾتيىي لغؼبت تِٛيس، ؾطیغ ؾبظي لبِت ٞبي ثٛـ (8
 ٚضق زٞي قىُ (9

 اظ یىي اظ اؾتفبزٜ ثٝ وٕه ضایب٘ٝ ثبپعقىي  ٟٔٙسؾي زض ؾطیغ ؾبظي لبِت ٚ ؾبظي ا٘جبْ پطٚغٜ زض ظٔيٙٝ ٕ٘ٛ٘ٝ (31
 CATIA-SolidWorks-Pro|ENGINEER-Unigraphics ٞبي افعاض ٘طْ
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 رٍش ارسيابي :  

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي :

 چٟبضْا٘تكبضات ػبثس، ٚیطایف  ،"  CATIA زضٞبي پيكطفتٝ ؾبذت ٚ تِٛيس  ضٚـ″ٖ. جٕكيسي ٚ ٕٞىبضاٖ ، .3
،3191. 

2. N. Hopkinson, "Rapid manufacturing: an industrial revolution for the digital age", 

John Wiley & Sons, 2006. 

3. C.K. Chua, K.F. Leong, C.S. Lim, " Rapid Prototyping: Principles and Applications", 

World Scientific, 2010. 

4. U. Meyer, J. Handschel, T. Meyer, J. Handschel, H.P. Wiesmann, "Fundamentals of 

Tissue Engineering and Regenerative Medicine", Springer, 2009. 

5. J.A. Rehg, H.W. Kraebber, "Computer Integrated Manufacturing", 3rd Edition, 2004.  

6. Kogent Inc.,"CATIA v6 Essentials", Jones & Bartlet Inc, 2009.  

7. N.G. Zamani, "CATIA V5 FEA Tutorials Release 19", Schroff Development 

Corporation, 2010.  

8. A. Wittek, P. Nielsen, K. Miller, "Computational Biomechanics for Medicine: Soft 

Tissues and the Musculoskeletal System", Springer, 2011. 

9. P.J. Bártol, "Virtual and Rapid Manufacturing: Advanced Research in Virtual and 

Rapid Prototyping", Taylor & Francis, 2007.   

http://www.amazon.com/Computer-Integrated-Manufacturing-James-Rehg/dp/0131134132/ref=sr_1_1?s=books&ie=UTF8&qid=1304801663&sr=1-1
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 گزوه مهنذسی پشضکی

 کٌتزل ٍ يادگيزي حزکات اًساى 

Motor Learning and Control 

 

 چًب سر فصل درسچهار 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

کٌتزل ٍ يادگيزي 

 حزکات اًساى

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Motor Learning and 

Control 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 ّذف درط: 

ٚ ٔٛتٛض وٙتطَ ٚ یبزٌيطي حطوبت ا٘ؿبٖ ثٝ ٔٙظٛض حفظ تؼبزَ ٚ ٚضؼيت، یبزٌيطي حطوبت  ٔجب٘يزضؼ  زض ایٗ
  قٛ٘س. ٔيٙيىي ٔطتجظ ثب آٖ؛ ثطضؾي ٚ تحّيُ يٞبي وّ وبضثطز

 رئَط هطالب:

 فّؿفٝ حطوت  (3
 ٞبي ٔرتّف ٔٛتٛض وٙتطَ   اؾتطاتػي ٚ نٛضت وّي وٙتطَ حطوت (1
 اجعایي تكىيُ زٞٙس٠ یه ؾيؿتٓ ػهجي ٚ ازاضن حطوت (1
 ٚضؼيتٔٛتٛض وٙتطَ حفظ تؼبزَ ٚ ٚ  حطوتي - ٞبي حؽ  ٔٛتٛض وٙتطَ ؾيؿتٓتجعیٝ ٚ تحّيُ  (1
 ٔٛتٛض وٙتطَ ؾّؿّٝ ٔطاتجي ٚ یبزٌيطي حطوبت اضازي ٚ ٟٔبضتي (5
 وٙتطَ حطوبت ٔٙظٓ ٚ تىطاضي ) ٔب٘ٙس ضاٜ ضفتٗ( (6
 ضبیؼبت ٔٛتٛض وٙتطَ ٚ اؾتفبزٜ اظ تحطیه اِىتطیىي (7

 ٔكرهبت تٛا٘بیي حطوتي ٚ زؾتٝ ثٙسي آٖ ،تفبٚت حطوت ،ثيٙي وٙتطَ پيف (8

 زؾتٝ ثٙسي آٖتٛا٘بیي حطوتي ٚ  ،اضظیبثي ٟٔبضت حطوتي (9

 ثطضؾي یبزٌيطي حطوتي، ٞبي حطوتي ٔتفبٚت ثطضؾي وٙتطَٚ  ٘حٜٛ اثطٌصاضي ٔغع ثط تٛا٘بیي حطوتي (31

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:
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 هٌابع اصلي:  
1. A.S. Cook,  H. Woollacott, "Motor Control Theory and Practical Applications", 

Lippincott, 2001.

2. R. Schmidt, D. Lee, "Motor Control and Learning (A Behavioral Emphasis)", 4
th

 

Edition, Human Kinetics; 2005. 

3. A. Shumway-Cook, M.H. Woollacott,"Motor Control: Translating Research into 

Clinical Practice", 4
th

 Edition Lippincott Williams & Wilkins, 2011  

4. P.Haibach, G.Reid, D.Collier,"Motor Learning and Development", Human Kinetics, 

2011. 

5. C.A. Coker, "Motor Learning and Control for Practitioners", 2
nd

 Edition, Holcomb 

Hathaway, 2009. 

6. R. Schmidt, T.Lee, "Motor Control and Learning - 5
th

 Edition: A Behavioral 

Emphasis", 5
th

 Edition, Human Kinetics, 2011. 

7. R.A Magill, "Motor Learning and Control Concepts and Applications". 9
th

  Edition, 

McGraw-Hill, 2010.
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 گزوه مهنذسی پشضکی

 بيَهکاًيک تصادم 

Biomechanics of Trauma

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

 بيَهکاًيک تصادم

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Biomechanics of 

Trauma 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط: 

 ٚ تجعیٝ ثٝ ٔىب٘يىي اؾتفبزٜ اظ انَٛ ثطذٛضز ٚ تهبزْ ثب ثيٛٔىب٘يهثب ثطضؾي ٚ تحّيُ، زض ایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ 
 .س٘پطزاظ ٔي حبنُ اظ آٖ آؾيتٞبي وبٞف  ضاٜا٘ؿبٖ ٚ  فيعیىي ٚاضز ثٝ ضطثٝ تحّيُ

 رئَط هطالب:

 ٌيطي  ثيٛٔىب٘يه ضطثٝ ٚ ٚؾبیُ آظٔبیف ٚ ا٘ساظٜ (3
 ٘بتٛٔي ضطثٝآضطثٝ ٔب٘ٙس ؾطػت، ٘ٛع ضطثٝ ٚ  ي وبض ثب اثعاض زليك ٔٛضز ٘يبظ آظٔبیفٞب ٘يبظ پيف (1
 ي آٔبضي زض تحّيُ تهبزْ ٔب٘ٙس قست نسٔٝ ٚ ضاثغٝ ثب ؾٗ ٚ جٙؽ ٞب  اؾتفبزٜ اظ ضٚـ (1
 ثطذٛضزبٞي تهبزْ، ثيٛٔىب٘يه ا٘طغي ٚ قست ٍي آظٔبیكٞب  ثطضؾي ٔسَ (1
 ثطذٛضزثيٛٔىب٘يه وٛزوبٖ زض  (5
 ي ثيٛٔىب٘يىي ٔرتّف آؾيتٞب  ثطضؾي ٔسَ (6
 ضیبضي قبُٔ ٔسَ زیٙبٔيىي ٚ اجعاي ٔحسٚز ؾبظي ٔسَثطضؾي ٚ  (7
 ثيٛٔىب٘يه آؾيت ٌطزٖ (8
 ا٘ساْ تحتب٘ي، لفؿٝ ؾيٙٝ، ؾتٖٛ فمطات، ثيٛٔىب٘يه آؾيت ؾط ٚ ٔغع (9

 ثيٛٔىب٘يه ٚؾبیُ حفبظتي ٔب٘ٙس ولاٜ ایٕٙي، نٙسِي ٚ ويؿٝ ٞٛا  (31
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:
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 : اصلي هٌابع 
1. L. Nordhoff Jr., "Motor Vehicle Collision Injuries: Biomechanics, Diagnosis, and 

Management", 2
nd

 Edition, Jones & Bartlett Learning; 2004. 

2. K. Schmitt, P.F. Niederer, M.H. Muser, F. Walz, "Trauma Biomechanics: Accidental 

injury in traffic and sports", 2
nd

 Edition, Springer; 2007.

3. K.U. Schmitt, P.F Niederer, F. Walz, "Trauma Biomechanics: Introduction to 

Accidental Injury", Springer, 2004.  

4. W.C. Whiting, R.F. Zernicke, "Biomechanics of Musculoskeletal Injury", 2
nd 

Edition, 

Human Kinetics, 2008.
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 بيَهکاًيک استخَاى ٍ صذهات  
Bone Biomechanics and Injury

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

بيَهکاًيک استخَاى ٍ 

 صذهات

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Bone Biomechanics 

and Injury 

 
 
 ٚاحس:تؼساز 

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾٕيٙبض         ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ        

 ّذف درط : 

 اظ   ضطثبت  اثط يف اؾترٛاٖ زضؼػُّ تغييط قىُ ٚ تض اؾترٛاٖ، ٔىب٘يه ٚ تحّيُ، ثطضؾىثٝ زض ایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ 
 .پطزاظ٘سٔي قىؿتٍى ثٟجٛز جٟت لاظْ تجٟيعات ٚ ٞب  ایٕپّٙت ٚ ؾبذت زیس ثيٛٔىب٘يىى
 رئَط هطالب:

  ؾبظي ٞبي اؾترٛاٖ  ٔىب٘يعْ،ٞب ذٛال ٔىب٘يىي ا٘ٛاع اؾترٛاٖ (3
 ٚ ػٛأُ ٔٛثط زض ایجبز ٔمبٚٔت اؾترٛاٖ ثبظؾبظي اؾترٛاٖ ،ي قىؿتٞب  عْٔىب٘ي (1
 ي ٔغٙبعيؿي ٞب  ٔيساٖ ٚ ٘يطٚ، حطاضتزض ثطاثط  ، غضطٚف ٚ تب٘سٖٚثطضؾي ضفتبض ثيٛٔىب٘يىي اؾترٛاٖ (1

 پب ٞبي ؾتٖٛ فمطات، ظا٘ٛ، ٔچ زؾت ٚ تحّيُ ٚ ٔسِؿبظي اجعاي ٔحسٚز ایٕپّٙت (1
 ٞبي تٟبجٕي ٚ غيط تٟبجٕي جب ا٘ساظي  ثطضؾي ضٚـ ،ٞب  ثيٛٔىب٘يه جبا٘ساظي اؾترٛاٖ زض قىؿتٍي (5

 ٞب ٞبي اؾترٛاٖ ٞبي ثبثت وٙٙسٜ ٔسِؿبظي ایٕپّٙتٔحسٚز  ياجعا يٚ ٔسِؿبظ يُتحّ (6
 ٞب ثٙسي ٚ اضائٝ ٔعایب ٚ ٔؼبیت ٞط یه اظ آٖ ،تمؿيٓ ٞب  ثيٛٔىب٘يه ثبثت وٙٙسٜ (7
 نسٔبت ظا٘ٛٚ ضاٖ ،ٍِٗ، زؾت ،آض٘ج ،قب٘ٝ، ؾتٖٛ فمطاتثيٛٔىب٘يه نسٔبت  (8

 ٞب اؾترٛاٖ يٞب ثبثت وٙٙسٜ ٞبي یٕپّٙتا ئحسٚز ٔسِؿبظ ياجعا يٚ ٔسِؿبظ يُتحّ (9

 تئٛضي الاؾتيؿيتٝ تغجيمي زض ٔٛضز ثبظؾبظي اؾترٛاٖ (31

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد ٘ٛقتبضي: آظٖٔٛ ٞبي دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 
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th
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th

 Edition, 

Human Kinetics, 2008. 

5. Carol A. Oatis, "Kinesiology: The Mechanics and Pathomechanics of Human 

Movement, (Recall Series)",Lippincott Williams & Wilkins; Second, North American 

Edition edition, 2008. 

6. A.M. Nahum, J.W. Melvin, "Accidental Injury: Biomechanics and Prevention", 2
nd 

Edition, Springer, 2002. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 رٍش اجشاي هحذٍد در بيَهکاًيک 

Finite Element Method in Biomechanics

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

رٍش اجشاي هحذٍد 

 در بيَهکاًيک

 

 زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:ػٙٛاٖ 
Finite Element 

Method in 

Biomechanics 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط: 

ٔؿبیُ زض  ٔؼبزلات زیفطا٘ؿيُ جعئيحُ تمطیجي  ثٝاجعاي ٔحسٚز ػسزي ٞبي  ب ضٚـزض ایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ ث
  .پطزاظ٘سٔينٛضت ؾٕيٙبض ٝ ٚ اضائٝ آٖ ث ،ٟٔٙسؾي ٚضظـ
 رئَط هطالب:

  ٞبي فٙطي ٔيّٝ  إِبٖ، تيرٔبتطیؽ ؾ (3

  تي ٔؿتميٓرضٚـ ؾ ثب ؾبظٜ ذطپبتحّيُ  (1

 ضٚـ ٚظ٘ي ثبليٕب٘سٜٚ  ػٙبنط ذٓ (1

 ٞب  تٛاثغ زضٚ٘يبثي ثطاي فطٔٛلاؾيٖٛ ػٕٛٔي إِبٖ (1

 ٔىب٘يه ؾيبلات ٚ ٞبي وبضثطزي زض ا٘تمبَ حطاضت  ثط٘بٔٝ (5

 زیٙبٔيه ؾبظٜ ٚ ٔىب٘يه جبٔسات  زض ٞبي وبضثطزي  ثط٘بٔٝ (6

 ثط٘بٔٝ وبٔپيٛتطي إِبٖ ٔحسٚزثٝ ضٚـ اجعاي ٔحسٚز ثب ٔؼبزلات الاؾتيؿيتٝ حُ  (7

 ي ضاٜ حُ ثطاي حُ ٔؼبزلات ججطي ذغيٞب  تىٙيه (8
 زض ظٔيٙٝ اجعاي ٔحسٚز  ٚضظـ ئٟٙسؾؾٕيٙبض  (9

 ABAQUS، یب ANSYSافعاض  ثب ٘طْ ٚضظـ ئٟٙسؾػّٕي زض ظٔيٙٝ  ي پطٚغٜا٘جبْ  (31

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:

 : اصلي هٌابع

http://fa.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%B9%D8%A7%D8%AF%D9%84%D8%A7%D8%AA_%D8%AF%DB%8C%D9%81%D8%B1%D8%A7%D9%86%D8%B3%DB%8C%D9%84_%D8%AC%D8%B2%D8%A6%DB%8C
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 1. S. Gilbert, "Linear Algebra and Its Applications", 4
th

 Edition, Brooks Cole, 2005. 

2.  O.C. Zienkienicz, "The Finite Element Method For Solide And Structural / 

Mechanics", 6
th

 Edition, Elsevier, 2005.  

3. S. Rao, "The Finite Element Method In Engineering", 4
th

. Edition, Elsevier, 2005  

، ٚیطایف آفطً٘، ا٘تكبضات ″ANSYS آٔٛظـ عطاحي اجعا ثٝ وٕه ٘طْ افعاض ″ٖ. جٕكيسي ٚ ٕٞىبضاٖ ، .1
 .3191ٓ ،پٙج
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 کي حزکات ٍرسشييٌاهيدتحليل  
Dynamic Analysis of Sport Motions 

 
 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ديٌاهيکي تحليل 

حزکات ٍرسشي

 

 
 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:

Dynamic Analysis of 

Sport Motions 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾٕيٙبض ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                

 ّذف درط : 

ي ٚاضز ثط اػضبء ٚ ٔفبنُ زض ٞب ٚ ٌكتبٚض ٞب ٚ ٔحبؾجٝ ٘يطٚٚ تجعیٝ ٚ تحّيُ  ثطضؾيزا٘كجٛیبٖ ثٝ ایٗ زضؼ  زض
 . پطزاظ٘س ٔي ت ٚضظقيؾبظي حطوب ٞبي ٌٛ٘بٌٖٛ ٚ ثٟيٙٝ زض ٚضظـ يزیٙبٔيىٚ  ياؾتبتيى ٞبي حبِت

 رئَط هطالب :

 آ٘تطٚپٛٔتطي ٚ ٔحبؾجٝ ٔطوع ثمُ ، ؾبظي اجعاء ٚ اػضبء ٔٛثط زض ٔسَ (3

 زیٙبٔيه ٚ  ٞبي ٚاضز ثط اػضبء ٚ ٔفبنُ زض حبِت اؾتبتيه ٞب ٚ ٌكتبٚض ٔحبؾجٝ ٘يطٚ (1

 پطـ جفت  زیٙبٔيىي ؾبظي ٔسَ (1
 ٚظ٘ٝ ثطزاضي  زیٙبٔيىي ؾبظي ٔسَ (1
 ي ضظٔي ٞب ٚضظـ زیٙبٔيىي ؾبظي ٔسَ (5
 ثسٖ قٙبٌطزضٖٚ ؾيبَ، ٘يطٚٞبي ٚاضز ثط  ٞب تحّيُ ٘يطٚ (6

 ٞب ٚ ٔمبٚٔت ٞٛا زض حطوبت ؾطیغ ؾبظي زیٙبٔيىي ٘يطٚ ٔسَ (7
 زیٙبٔيىي اؾىيت  ؾبظي ٔسَ، ٞب ا٘ٛاع اؾىي ٚ تحّيُ ثيٛٔىب٘يه آٖ (8
 زٚچطذٝ ؾٛاضي زیٙبٔيىي ؾبظي ٔسَ (9

  ي ٚاضز ثط آض٘جٞب تٙيؽ ٚ ٘يطٚ زیٙبٔيىي ؾبظي ٔسَ (31

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 هٌابع اصلي :  

1. P.M. McGinnis, "Biomechanics of Sport and Exercise", 3
rd

 Edition, Human Kinetics, 

2012. 

2. S. Hall, "Basic Biomechanics", 6
th

 Edition, McGraw-Hill Humanities/Social 

Sciences/Languages, 2011. 

3. N. Jamshidi, M. Rostami , S.Najarian,"Biomechanics of Steppage Gait: kinematics 

and kinetics", LAP LAMBERT Academic Publishing, 2012. 

4. J.G. Hay, "Biomechanics of Sports Techniques", 6
th

 Edition, Benjamin Cummings, 

2005. 

5. R. Bartlett, M. Bussey, "Sports Biomechanics: Reducing Injury Risk and Improving 

Sports Performance", 2
nd

 Edition, Routledge, 2011. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 حزکتي –ّاي حسي  ساسي سيستن فيشيَلَصي ٍ هذل 
Physiology and Modeling of Neuromotor Systems

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

فيشيَلَصي ٍ 

ساسي  هذل

 –ّاي حسي  سيستن

حزکتي

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Physiology and 

Modeling of 

Neuromotor 

Systems 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط : 

 ٔسَ ٔؼبزلات ٕ٘ٛزٖ ٔٙغجكٚ  وٙتطَ ثيِٛٛغیه ٞبي ٞبي ضیبضي ثطاي ؾيؿتٓ اضائٝ ٔسَایٗ زضؼ ثٝ  زض
 . قٛز ٔيپطزاذتٝ ؾبظي وبٔپيٛتطي  قجيٝ زض آظٔبیف اظ حبنُ ٞبي  زازٜٕ٘ٛ٘ٝ  ثب پيكٟٙبزي

 رئَط هطالب :

 ٞبي ٟٔٙسؾي ٚ ثيِٛٛغیىي  ؾبظي ثؼٙٛاٖ اثعاضي ثطاي ٔغبِؼٝ ؾيؿتٓ ٔسَ (3

 ٞبي ثيِٛٛغیىي  زض ؾيؿتٓ ایضایب٘ٝؾبظي  وبضثطز ٔسَ (1
 ٞبي ذغي ٚ غيط ذغي ٔطٚضي ثط تئٛضي ٚ قٙبؾبیي ؾيؿتٓ (1

 ٞبي تحطیه ؾيؿتٓ حطوتي ثطضؾي ضٚـ، پبضأتطي ٚ غيط پبضأتطيٞبي  ثطضؾي ٔسَ (1
 ٞبي ثيِٛٛغیىي پيچيسٜ  ٞبي ضیبضي ؾيؿتٓ ٔسَ  (5

 ٞبي ثيِٛٛغیىي  ضٚـ زؾتيبثي ثٝ تٛاثغ تجسیُ ؾيؿتٓ (6
ٞبي حبنُ اظ  ٔٙغجك ٕ٘ٛزٖ ٔؼبزلات ٔسَ پيكٟٙبزي ثب زازٜٚ ؾبظي  ٞبي ٔبتطیؿي زض ٔسَ وبضثطز ضٚـ (7

 آظٔبیف 
 ٞبي فيعیِٛٛغیه  ذٛز تٙظيٕي زض ؾيؿتٓ ٚ ثبظذٛضزٞبي وٙتطَ ثيِٛٛغیه، اثط  ٔؼطفي ؾيؿتٓ (8
 ٞبي ثيِٛٛغیىي ٚ فيعیِٛٛغیىي  ؾبظي ؾيؿتٓ ٞبیي وبضثطزي اظ ٔسَ  ٕ٘ٛ٘ٝٚ ٞب  اضظیبثي ٔسَ (9

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد ٘ٛقتبضي:آظٖٔٛ ٞبي  دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 1. J.W. Haefner, "Modeling Biological Systems: Principles and Applications", 2
nd

 

Edition Springer, 2005. 

2. V.Z. Marmarelis, "Nonlinear Dynamic Modeling of Physiological Systems (IEEE 

Press Series on Biomedical Engineering)", Wiley-IEEE Press, 2004. 

3. M. Emadi, N. Jamshidi, H. Hajikhaiat, "Modeling of Human Control Motion", LAP 

LAMBERT Academic Publishing, 2014. 

4. J.R. Helms, "Mathematics for Medical and Clinical Laboratory Professionals", 

Delmar Cengage Learning, 2008. 

5. J. Dyro, "Clinical Engineering Handbook (Biomedical Engineering)", Academic 

Press, 2004. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 راُ رفتي يَهکاًيکب 

Biomechanics of Gait

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

 راُ رفتي يَهکاًيکب

 

 

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Biomechanics of 

Gait 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبضؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                

 :  درط ّذف

ٞبي حبنُ اظ  ٔحبؾجٝ ٘يطٚ ٚ اؾىّتي ٚ حطوبت ػهجي، ػضلا٘يتجعیٝ ٚ تحّيُ بِيع ضاٜ ضفتٗ أىبٖ زض ایٗ زضؼ ثب آ٘
  .قٛز فطاٞٓ ٔياذتلاَ زض حطوت یه ا٘ساْ ٚ تأثيط آٖ ثط ؾبیط اػضب 

 : هطالب رئَط

 ثيٛٔىب٘يه ٔفبنُ ا٘ساْ تحتب٘ي  (3
 حطوت ضاٜ ضفتٗ ٘طٔبَ  (1
 ي آ٘بِيع ضاٜ ضفتٗ ٞب  ضٚـ (1
 تحّيُ پبیساضي حطوبت زض ضاٜ ضفتٗ (1
 ي وٙتطَ ػهجي ػضلا٘ي زض حفظ پبیساضيٞب  حّمٝ (5
 تحّيُ حطوت ضاٜ ضفتٗ ثط اؾبؼ پب٘سَٚ ٔؼىٛؼ  (6
 ضفتٗ غيط عجيؼي ٚ زلایُ ایجبز آٖضاٜ  (7

 آ٘بِيع ضاٜ ضفتٗ  ي وّيٙيىيٞب وبضثطز (8

 آ٘بِيع حطوتافعاضٞبي  آٔٛظـ ٘طْ (9

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:
 
 



 

48 

 

نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 هٌابع اصلي :  

1. J.R. Gage, M.H. Schwartz, S.E. Koop, T.F. Novacheck, "The Identification and 

Treatment of Gait Problems in Cerebral Palsy (Clinics in Developmental Medicine)", 

2
nd

 Edition, Mac Keith Press, 2009. 

2. N. Jamshidi, M. Rostami ,S.Najarian,"Biomechanics of Steppage Gait: kinematics 

and kinetics", LAP LAMBERT Academic Publishing, 2012. 

3.  T. Okamoto, K. Okamoto, "Development of Gait By Electromyography", Walking 

Development Group, 2007. 

4. M.W. Whittle, "An Introduction to Gait Analysis", 4
th

 Edition, Butterworth-

Heinemann, 2007. 

5. C. Kirtley, "Clinical Gait Analysis: Theory and Practice", Churchill Livingstone, 

2006. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 ّاي بذًي فيشيَلَصي کار ٍظزفيت 

Occupational Physiology and Human Capacities

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

فيشيَلَصي کار 

 ّاي بذًي ٍظزفيت

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Occupational 

Physiology and 

Human Capacities 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 فط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبضؾ

 ّذف درط : 

، اثطات وبض اؾتبتيىي ٚ زیٙبٔيىي ٚ تٕطیٙبتفيعیِٛٛغي ٔجبحث ٔطثٛط ثٝ تجعیٝ ٚ تحّيُ ایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ ثب  زض
  وٙٙس.زؾت پيسا ٔي حطوتوبض ٚ ٔٛثط ثط ضا٘سٔبٖ  يپبضأتطٞب، ثٝ ثسٖٞبي  ٔغبِؼٝ ؾيؿتٓ

 رئَط هطالب :

 ٞبي ٞٛاظي ٚ غيط ٞٛاظي  فيعیِٛٛغي تٕطیٗ (3
 ٔحبؾجٝ ٔهطف اوؿيػٖ زض تٕطیٙبت آضاْ، ٔتٛؾظ، ؾٍٙيٗ  (1

  ٞبي ٔرتّف ضا٘سٔبٖ وبضي لّت زض فؼبِيتثطضؾي ٚاوٙف لّت زض تٕطیٙبت   (1

 اثطات وبض اؾتبتيىي ٚ زیٙبٔيىي زض فكبض ذٖٛ ٚ ؾطػت ضطثبٖ لّت  (1

 اثطات زٔب زض وبض  (5

 ٞب  اثط تٕطیٙبت جٟت تمٛیت ػضّٝ ٚ اؾترٛاٖ (6

 ظطفيت ا٘جبْ وبض ٚ اثطات آة ٚ ٞٛا ضٚي آٖ  (7

 ٞبي تٙفؿي ٔغبِؼٝ ٚضؼيت ثيٛٔىب٘يىي ؾيؿتٓ (8

 ػطٚلي زض قطایظ اؾتطاحت ٚ وبض ٔغبِؼٝ ٚضؼيت ثيٛٔىب٘يىي   (9

 پبضأتطٞبي ٔٛثط ثط ضا٘سٔبٖ حطوتي ٞبي ٔطتجظ اضظیبثي ضا٘سٔبٖ حطوتي ثب اؾتفبزٜ اظ تؿت (31
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی ميان تزمآسمون  ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 ذاردن ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 1. R.F. Phalen, "Inhalation Studies: Foundations and Techniques", 2
nd

 Edition, CRC, 

2008. 

2. W.S. Neff, "Work and Human Behavior", 3
rd

 Edition, Aldine Transaction, 2006. 

3. W.D. McArdle, F.I. Katch, V.L. Katch, "Exercise Physiology: Energy, Nutrition, and 

Human Performance (Exercise Physiology)", 6
th

 Edition, Lippincott Williams & 

Wilkins, 2006. 

4. A.Toomingas, S.E.Mathiassen, E.W.Tornqvist, "Occupational Physiology", CRC 

Press, 2011.  

5. W.D. McArdle, F.I. Katch, V.L. Katch, "Exercise Physiology: Nutrition, Energy, and 

Human Performance", 7
th

  North American Edition, Lippincott Williams & Wilkins, 

2009. 

6. B.J. Sharkey, P.O. Davis,"Hard Work:Defining Physical Work Performance 

Requirements", Human Kinetics, 2008.  

7. J.H. Wilmore, D. Costill, W. L. Kenney, "Physiology of Sport and Exercise", 4
th

 

Edition, Human Kinetics Publishers, 2007  

8. W.D. McArdle, F. I. Katch. "Essentials of Exercise Physiology", Lippincott Williams 

& Wilkins, 2006. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 ّاي آسهايشگاّي در بيَهکاًيک حزکترٍش 

Laboratory Techniques in Motion Biomechanics

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ّاي رٍش

آسهايشگاّي در 

 بيَهکاًيک حزکت

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Laboratory 

Techniques in 

Motion 

Biomechanics 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

64 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي 

 ػّٕي :آٔٛظـ تىٕيّي 
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 ّذف درط : 

ٚ وبض ثب آ٘بٖ جٟت أٛض  ي آظٔبیكٍبٞي زض ثيٛٔىب٘يه حطوتٞب ضٚـٔجبحث ٔطثٛط ثٝ  وبضثطز ػّٕيٞسف اظ ایٗ زضؼ 
 ثبقس.  ٔيتحميمبتي 

 رئَط هطالب :

 ، اضلبْ ثب ٔؼٙي ضٚازاضيٚ  ٞب ذغب (3
 ٞبي ا٘ساظٜ ٌيطي اثؼبز ٞٙسؾي  ؾيؿتٓ، ٞب ٞبي ظٔبٖ ؾٙجي ٚ فتٛزیٛز ؾيؿتٓ (1
 نفحٝ ٘يطٚ ، ٌيطي ٘يطٚ، فكبض ٚ وط٘ف ٞبي ا٘ساظٜ ؾيؿتٓ، ٞبي تحّيُ حطوت ؾيؿتٓ (1
 ي اػضبء ٚ ٔفبنُ ٞب ٚ ٌكتبٚض ٞب تؼييٗ ٘يطٚ (1
 ٞبي ا٘ساظٜ ٌيطي فكبض وف پب  زؾتٍبٜي تحّيُ پبیساضي ٚ تؼبزَ، ٞب ؾيؿتٓ (5
 ي ا٘ساظٜ ٌيطي زٔب ٞب ؾيؿتٓ (6
 ثؼسي  تجسیُ ػىؽ ثٝ ٔسَ ؾٝ، ٞبي تهٛیطثطزاضي پعقىي ؾيؿتٓ (7

 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي : 

1. C. Allen, V. Harper, "Laboratory Manual for Anatomy and Physiology", 3
rd

 Edition, 

Wiley, 2009. 

2. E.N. Marieb, "Human Anatomy & Physiology Laboratory Manual", 8
th

 Edition, 

Benjamin Cummings, 2004. 



 

52 

 

نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 3. G.G. Haff, C. Dumke, "Laboratory Manual for Exercise Physiology With Web 

Resource", Human Kinetics, 2012. 

4. W. Beam, G. Adams, "Exercise Physiology Laboratory Manual", 5
th

 Edition, 

McGraw-Hill Companies Inc, 2007. 

.
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 يَگزافيالکتزٍها 
Electromyography 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

الکتزٍهايَگزافي

 

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Electromyography 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض         ؾفط ػّٕي         

 ّذف درط : 

تفؿيط ٘تبیج زض قطایظ ٔرتّف حطوتي  ٞبي ٔتفبٚت ثجت ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ ٚ ثب ضٚـ ثطضؾيٞسف اظ ایٗ زضؼ 
  ثبقس. ٔي یٌٛطاْاِىتطٚٔب يٍٙبَآٟ٘ب ثط ؾ يطٚ تبث يػضلا٘ ٞبي يتاؾتطؼ، آؾ ي،ذؿتٍٔب٘ٙس 

 رئَط هطالب :

 ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ تٟبجٕي ٚ غيط تٟبجٕي ،ایجبز ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ بظذٛضزفيعیِٛٛغي ٚ ث (3

 ٞبي اؾتب٘ساضز لطاض زازٖ اِىتطٚز ثط ضٚي ػضلات ضٚـٚ  ثجت ٚ آٔبزٜ ؾبظي ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ (1

 ثؼسي ٚ وبضثطزٞبي آٟ٘ب ته لغجي، زٚلغجي ٚ چٙس وب٘بِٝ ذغي ٚ زٚٔٛ٘تبغ اِىتطٚزٞبي  (1

 ٞبي ته یب چٙسوب٘بِٝ اؾترطاج اعلاػبت )ؾطػت ٞسایت فيجطٞبي ػضلا٘ي ، ...( ضٚـ (1

 ترٕيٗ ٘يطٚي ػضلا٘ي ثب اؾتفبزٜ اظ ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ (5

 ٞبي ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ ذؿتٍي ػضلا٘ي ٚ اثط آٖ ثط ٚیػٌي (6

 اِىتطٚٔبیٌٛطاْ ٚ وبضثطز آٖ زض ٚضظـثيٛفيسثً ، تفىيه ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ (7

 اثطٞبي ضٚا٘ي اؾتطؼ ثط ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ (8

 آؾيت ػضلا٘ي ٚ ثطضؾي آٖ ثٛؾيّٝ ؾيٍٙبَ اِىتطٚٔبیٌٛطاْ (9
 رٍش ارسيابي : 

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد نذارد

 دارد ػّٕىطزي:
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 هٌابع اصلي :  

1. B.M.R. Merletti, et al.  Applications of SEMG in Dynamic Conditions, Ergonomics, 

Sports, and Obstetrics  Atlas of Muscle Innervation Zones", Springer Milan, 2012. 

2. G. Kamen, D. A. Gabriel. Essentials of Electromyography , Human Kinetics 

Publishers, 2010. 

3. R. Merletti, P. Parker. "Physiology, Engineering, and Noninvasive Applications"  

Wiley, 2005. 

4. A Minetto, Biomedical Engineering in Exercise and Sports , Edizioni Minerva 

Medica, 2006.
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 هٌْذسي تأسيسات ٍرسشي 
Sports Facilities Engineering

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

هٌْذسي تأسيسات 

ٍرسشي

 

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Sports Facilities 

Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض 

 ّذف درط: 

وكي، ؾيؿتٓ ٌبظ،  ٚضظقي، عطاحي ؾيؿتٓ ٌطٔبیف، ؾطٔبیف، ِِٛٝفضبٞب ٚ تبؾيؿبت زض ایٗ زضؼ زا٘كجٛیبٖ ثب 

 . قٛ٘س ٞيسضٚتطاپي ٚ ٚضظـ زضٔب٘ي آقٙب ٔي

 رئَط هطالب:

 ٚضظقئؼطفي تبؾيؿبت  (3

 ٚاِٛٞب-اتهبلات، وكي عطاحي ٚ ؾيؿتٓ ِِٛٝ (1

 ٔطثٛعٝ ٚ تبؾيؿبت ٚضظقيٕ٘بزٞبي تبؾيؿبتي ٚ ٔؼطفي فضبٞبي وكي  ٘مكٝ (1

 ٚضظقيفضبٞبي ٔغجٛع  تٟٛیٝ (1

 ٚ ٔىب٘ٛتطاپي زضٔب٘ي آةٚ تبؾيؿبت ثرف  ٔؼطفي فضبٞبي (5

 ٚ تبؾيؿبت ثرف فيعیٛتطاپي ٚضظـ زضٔب٘ئؼطفي فضبٞبي  (6

 عطاحي ٚ ٔحبؾجٝ ،تبؾيؿبت ٚضظقئؼطفي ٘مكٝ ٌبظٞبي  (7

 تهٛیطثطزاضي ٚ ٘ٛضپطزاظيتبؾيؿبت ٔؼطفي  (8

 زض تبؾيؿبت ٚضظقيؾٛظي  ٔؼطفي ؾيؿتٓ ٟٔبض ٚ ٔحبفظت اظ آتف (9

 رٍش ارسيابي:

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 دارد ػّٕىطزي:
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

 هٌابع اصلي:  

 .3181،  بلاٚاَ ف آِ  ت طو ق، ا٘تكبضات " بت ؿ ي بؾ ت  ت ؼٙ  ضٚظ زض ن  يٛغٛ ِٙ  ى ت " ، ت بؾ ظالاؾْ.  .3
 .3193، عطاح، ٘كط "یٝتٟٛ یف،ٌطٔب ي،ثٟساقت يىي،ٔىب٘ يؿبتتبؾ " ،يطا٘ٛ٘سثح.  .1
 .3193ؾبذتٕبٖ،  ي، ؾبظٔبٖ ٘ظبْ ٟٔٙسؾ"يٌبظ ضؾب٘ ئمطضات ّٔ"ؾبذتٕبٖ،  ؾي٘ظبْ ٟٔٙس .1
جٟبز زا٘كٍبٞي زا٘كٍبٜ ، "ٌبظٞبي عجي 3ثيٕبضؾتب٘ي :جّس  يؿبتتبؾ" ،ا. ذجبظي چبِكتطييسي، ٖ. جٕك .1

 .3191 ،نٙؼتي أيطوجيط

 .3191 یجبض،، ٘بقط جٛ"ؾبذتٕبٖ يىئىب٘  يؿبتتبؾ" یي،ا. عجبعجب .5

6. P. Culley, J. Pascoe, "Sports Facilities and Technologies", Routledge, 2009. 

7. G. Fried, "Managing Sport Facilities", 2nd
 Edition, Human Kinetics, 2009. 

8. J.G. Long, " Public-Private Partnerships for Major League Sports Facilities 

(Routledge Research in Sport Business and Management) ", Routledge, 2012. 

9. S.A Hall, S. Shibli, E. Schwarz, "Sport Facility Operations Management ", Routledge, 

2010. 
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

  ٍرسشهباحث ٍيضُ در هٌْذسي  
Special Topics In Sport Engineering 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ٍيضُ در  هباحث

 هٌْذسي ٍرسش

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Special Topics in 

sport Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

با تطخيص 

 گزوه

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط: 

ٚ پيكطفت ضٚظافعٖٚ ػّٕي آٖ زض نٛضت ٘يبظ زض ایٗ زضؼ ٚضظـ  ثب تٛجٝ ثٝ إٞيت ٚ ٌؿتطزٌي ضقتٝ ٟٔٙسؾي

 ٔجبحث جسیس ثب ؾطفهُ ٔهٛة ٌطٜٚ اضائٝ ذٛاٞس قس . 

 رئَط هطالب:

 ثب تٛجٝ ثٝ ٘ٛع زضؼ اضائٝ قسٜ ٔغبِت ٔٛضز ٘يبظ تٙظيٓ ذٛاٞس قس ٚ ثٝ تهٛیت ٌطٜٚ ذٛاٞس ضؾيس. 

 رٍش ارسيابي:

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: دارد ذاردن

 دارد ػّٕىطزي:

 
 هٌابع اصلي: 

 عجك ٔٙبثغ ضٚظ ٚ ثٝ تبیيس ٌطٜٚ تٙظيٓ ٌطزز.
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

  

 2سويٌار 
  Seminar II  

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

 2سويٌار 

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Seminar II 

 
 
 ٚاحس:تؼساز 

1 
 

تؼساز 
 :ؾبػت

16 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

 نذارد

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾٕيٙبض        ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ        

 ّذف درط: 

ارائِ هَضَع تحميمي تِ داًؾجَ تِ هٌظَر فزاگزفتي ػولي ًحَُ جغتجَي هطلة در هٌاتغ هؼتثز، هزٍر همالات، ٍ عپظ ارائِ یك 

 ؽفاّي تزاي داًؾجَیاى آهَسػ هحَر فَرت تِگشارػ هذٍى اس هطالة هزٍر ؽذُ ٍ ارائِ آى 

 :رئَط هطالب

ًوایذ ٍ در اًتْاي تزم ضوي ًظز اعتاد راٌّواي خَد، در هَرد یك هَضَع هؾخـ تحميك هيدر ایي درط داًؾجَیاى سیز 

ؽذُ  يييتؼداٍر اس عَي گزٍُ  ػٌَاى تِتحَیل گشارػ تحميك خَد تِ اعتاد راٌّوا، در حضَر ٍي ٍ یکي اس اعاتيذ گزٍُ کِ 

آهَسػ هحَر ٍ تؼٌَاى هکولي تزاي درط افلي ًوایذ. ایي درط تزاي داًؾجَیاى اعت، هطالة جوغ آٍري ؽذُ را ارائِ هي

 عويٌار در ًظز گزفتِ ؽذُ اعت.

 رٍش ارسيابي:

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: نذارد دارد

 دارد ػّٕىطزي:

 هٌابع اصلي: 

  ٌطزز. يٌٓطٜٚ تٙظ یيسعجك ٔٙبثغ ضٚظ ٚ ثٝ تب
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نهادانطگاه اصف  
 دانطکذه فنی و مهنذسی

 گزوه مهنذسی پشضکی

  ٍرسش يدر هٌْذس يوزّاپل 
Polymers In Sport Engineering 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ٍ کاربزد  يوزّاپل

 يّا در هٌْذس آى

 ٍرسش

 

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Polymers in sport 

Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 ٘يبظ :زضٚؼ پيف 

با تطخيص 

 گزوه

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 ؾفط ػّٕي                 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبض

 ّذف درط: 

 زض ضفتبض پّيٕطٞب ٚ وبضثطز اٟ٘ب ؾبظي ٚ ثطضؾي ػٛأُ ٔرتّف ٔسَ ضفتبضي پّٕيطٞب ٚ ٘حٜٛيىي انَٛ ٔىب٘زض ایٗ زضؼ 

  اضائٝ ذٛاٞس قس .زض ٟٔٙسؾي ٚضظـ 

 رئَط هطالب:

 انَٛ ٔىب٘يه جبٔسات، ضفتبض الاؾتيه ٚ لبٖ٘ٛ ٞٛن، حبلات ٔرتّف تٙف ٚ وط٘ف (3

 ٞب ضفتبض ٚیؿىٛالاؾتيه پّيٕطٞب ٚ ضاثغٝ آٖ ثب ؾبذتبض آٖ (1
 ٞب زض تٛجيٝ ضفتبض ٚیؿىٛالاؾتيه پّيٕطٞب ٞبي ٔىب٘يىي ٚ وبضثطز آٖ افت تٙف، ٔسَ ذعـ ٚ (1

 انُ ا٘غجبق ثِٛتعٔٗ ٚ وبضثطز آٖ، ٔغبِؼٝ ضفتبض ٔىب٘يىي پّيٕطٞب زض قطایظ زیٙبٔيه (1

ٞب ٚ وٛپّيٕطیعاؾيٖٛ زض تؼييٗ ذٛال  وٙٙسٜ ٘طْ، ثّٛضي وطزٖ، اي وطزٖ قجىٝ ،٘مف ٚظٖ ِٔٛىِٛي (5
 ّيٕطٞب )اؾتبتيه ٚ زیٙبٔيه(ٚیؿىٛالاؾتيه پ

 ٔٛاز ثطاي تجٟيعات ٚضظقي ؾبظي ضفتبض ٚیؿىٛالاؾتيه غيطذغي پّيٕطٞب، ٔسَ (6
 ٞبي پّيٕطي ثطاي تجٟيعات ٚضظقي وبٔپٛظیتٚ يٕطٞب پّ ؾبظي ذٛال ٚ ٔسَ (7

 رٍش ارسيابي:

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: نذارد دارد

 ذاردن ػّٕىطزي:
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2. , T. Osswald, G. Menges, "Materials Science of Polymers for Engineers", 3
rd

 Edition, 

Hanser Publications, 2012. 
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 ٍرسشهٌْذسي در  هذيزيت ٍ کٌتزل پزٍصُ 
Project management In Sport Engineering 

 

 چهار چًب سر فصل درس

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ فبضؾي:

ٍ کٌتزل  يزيتهذ

در هٌْذسي  پزٍصُ

 ٍرسش

 ػٙٛاٖ زضؼ ثٝ اٍّ٘يؿي:
Project 

management In 

Sport Engineering 

 
 

 تؼساز ٚاحس:

3 
 

 :تؼساز ؾبػت

44 

 
 
 

 ٘ٛع ٚاحس

  ٘ظطي ججطا٘ي
 

 زضٚؼ پيف ٘يبظ :

با تطخيص 

 گزوه

 ػّٕي

 ٘ظطي پبیٝ

 ػّٕي

 ٘ظطي اِعأي

 ػّٕي

 اذتيبضي  ٘ظطي 

 ػّٕي

 آٔٛظـ تىٕيّي ػّٕي :
 وبضٌبٜ                آظٔبیكٍبٜ                ؾٕيٙبضؾفط ػّٕي                  

 ّذف درط: 

ٞبي تأثيط  لبثّيتزض ٔسیطیت ٚ ثٟجٛز ػّٕىطز تيٕي ٚضظقىبضاٖ ٚ بذت ٔؼيبضٞبي انّي ٚ اضظیبثي زض ایٗ زضؼ ثٝ قٙ

  ذٛاٞس قس .پطزاذتٝ  ٌصاضي جبٔؼٝ

 رئَط هطالب:

 ٞبي فطزي   ٚ قٙبذت لبثّيت ٞبي اضظیبثي ٟٔٙسؾي ٚضظـ زض حٛظٜ ٚضظقىبض، ضٚـ (3
 ٚضظقىبض  حطوتي ٚ آٔبزٌي جؿٕب٘ي ،ٞبي حؿي ٞبي افعایف لبثّيت ػٛأُ ٔٛثط ثط ضا٘سٔبٖ ٚضظقىبض، ضٚـ (1
 ٞبي تيٕي زض ٚضظقىبض ٚ اضظیبثي نحيح ٚ وٙتطَ ػّٕىطز فطزي ٚضظقىبض  ٞبي افعایف لبثّيت ضٚـ (1
 ٚ وٙتطَ ػّٕىطز تيٕي ٚضظقىبض تؼبُٔ ٚضظقىبض ٚ تيٓ، قٙبذت ٔؼيبضٞبي اضظیبثي نحيح   (1
 ضیعي ثٟجٛز ػّٕىطز تيٓ ٞبي ثط٘بٔٝ ٞبي ٚ تئٛضي ضٚـُٔ ٔٛثط ثط ضا٘سٔبٖ تيٕٟبي ٚضظقي، قٙبذت ػٛا (5
 تيٓ زض نحيح ٚ وٙتطَ ػّٕىطز قٙبذت ٔؼيبضٞبي انّي ٚ اضظیبثي تؼبُٔ تيٓ ٚ ثبقٍبٜ،  (6
 ضیعي ولاٖ ٚضظقي  ؾبظي ٚ ثط٘بٔٝ  ثؿتطٞبي تأثيط ٌصاضي جبٔؼٝ،  لبثّيت (7
 ٞبي ٚضظقي زض جبٔؼٝ  اظ تؼبُٔ قبذم قٙبذت ٔؼيبضٞبي انّي ٚ اضظیبثي (8
 ٞبي ٚضظقي جبٔؼٝ  ٞبي وٙتطَ زض ٌؿتطـ لبثّيت ثىبضٌيطي تئٛضي (9
 

 رٍش ارسيابي:

 پزوصه آسمون نهايی آسمون ميان تزم ارسضيابی مستمز

 دارد دارد آظٖٔٛ ٞبي ٘ٛقتبضي: نذارد ذاردن

 دارد ػّٕىطزي:
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نهااصف دانطگاه  

 دانطکذه فنی و مهنذسی
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 ٚاحس انّي 31ثط٘بٔٝ زضٚؼ انّي تسٚیٗ قسٜ زض زا٘كٍبٜ انفٟبٖ 

 ثط٘بٔٝ زضٚؼ انّي تسٚیٗ قسٜ زض زا٘كٍبٜ أيطوجيط ٚظاضت ػّْٛ ؾٝ زضؼ اظ جسَٚ زضٚؼ ظیط ا٘تربة قٛز.

 

 

 درٍط اصلي

 پيؾٌياس
تؼذاد ٍاحذ عاػات

 ٍاحذ
 ردیف ًام درط

 ًظزي ػولي ًظزي ػولي جوغ

 3 در مهىدسيي اخلاق ريش تحقيق  3 3 - 23 - 23 -

 
 1 ها ي تجهيسات يرزشي آزمًن 2 3 1 23 23 48

 
 1 آمار در مهىدسي يرزش 1 1 - 14 - 14

 1 بيًمكاويك يرزش 2 2 - 84 - 84 -

 5 عضلاوي-هاي عصبي كىترل سيستم 2 2 - 84 - 84 -

- 23 - 23 - 3 3 
ٞبي تِٛيس زض  ٔٛاز پيكطفتٝ ٚ ضٚـ

 ٚضظـٟٔٙسؾي 
6 

 ٞب ٔجٕٛع ٚاحس 31

 درٍط اصلي

 پيؾٌياس
تؼذاد ٍاحذ عاػات

 ٍاحذ
 ردیف ًام درط

 ًظزي ػولي ًظزي ػولي جوغ

 3 مباوي مهىدسي يرزش 3 3 - 23 - 23 -

 
48 23 23 1 3 2 

 يستمهايس يي مدلساز يسيًلًشيف

 يحركت-يحس
1 

 
 1 يحركات يرزش يىاميكيد يلتحل 1 1 - 14 - 14

- 84 - 84 - 2 2 
هاي تًليد در  مًاد پيشرفته ي ريش

 مهىدسي يرزش
1 

 5 اصًل طراحي تجهيسات يرزشي 2 2 - 84 - 84 -

- 84 - 84 - 2 2 
 يي كاربرد آن در مهىدس كامپًزيتها

 يرزش
6 

 7 ٚضظـ يزض ٟٔٙسؾ يٗٔبق يٙبیيث 2 2 - 84 - 84 -
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 زضؼ اظ جسَٚ زضٚؼ انّي اؾت وٝ زض 1ٚاحس یب  9زض ثط٘بٔٝ ٔهٛة زا٘كٍبٜ أيطوجيط زا٘كجٛ ٘يبظ ثٝ ٌصضا٘سٖ 

 ٚاحس اظ ٕٞبٖ جسَٚ ا٘تربة قسٜ اؾت ٚ زضٚؼ ٔكبثٝ آٚضزٜ قسٜ اؾت. 31ثط٘بٔٝ زا٘كٍبٜ انفٟبٖ 
 
 

 

در داًؾگاُ  تزًاهِ درٍط افلي تذٍیي ؽذُ

ٍسارت ػلَم عِ درط اس جذٍل ٍ  اهيزکثيز

 درٍط سیز اًتخاب ؽَد.

تؼذاد

 ٍاحذ

تاسًگزي ؽذُ در داًؾگاُ  ًام درط

 اففْاى
 ردیف

 3 ريش تحقيق در مهىدسي 2 ريش تحقيق ي اخلاق در مهىدسي 

 مباوي مهىدسي يرزش 3

2 

نظری

+ا 

 عملی

 1 ها ي تجهيسات يرزشي آزمًن

 1 مهىدسي يرزشآمار در  1  

 1 بيًمكاويك يرزش 3 تحليل ديىاميكي حركات يرزشي 3

3 
فيسيًلًشي ي مدلسازي سيستمهاي 

 حركتي-حسي
 5 عضلاوي-هاي عصبي كىترل سيستم 3

3 
هاي تًليد در  مًاد پيشرفته ي ريش

 مهىدسي يرزش
2 

ٞبي تِٛيس زض  ٔٛاز پيكطفتٝ ٚ ضٚـ
 ٟٔٙسؾي ٚضظـ

6 

 7   مهىدسي يرزشبيىايي ماشيه در  3

3 
ن در مهىدسي آكامپًزيتها ي كاربرد 

 يرزش
  8 

 9   ييرزش يساتتجه ياصًل طراح 3


